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Notas relativas ao manuseio do manual de instrugoes

1 Notas relativas ao manuseio do manual de instrucées

Neste manual de instrugdes sdo descritos os seguintes tipos de motores de cilindro axial:
» Série DM

Conteidos deste manual de instrugdes

Este manual de instrucdes contém notas e informacdes importantes relativas as diversas fases de servico do motor de
cilindro axial.

O manual de instrugdes descreve o motor de cilindro axial por ocasido do fornecimento pela Interroll.

Para modelos especiais valem, além destas instrucdes de operagdio, acordos contratuais e documentagdes técnicas
especiais.

O manvual de instru¢des é parte integrante do produto

* Para garantir um funcionamento perfeito e seguro, assim como para o cumprimento de eventuais direitos
decorrentes da garantiq, leia primeiro o manual de instru¢ées e respeite os avisos.

* Guarde o manual de instru¢des préximo do motor de cilindro axial.

* Entregue o manual de instru¢des a futuros proprietdrios ou utilizadores.

* AVISO! O fabricante ndo assume qualquer responsabilidade por danos ou falhas de funcionamento resultantes da
inobservéncia das instrucdes contidas neste manual de instrucdes.

* Se ainda houverem questdes apés a leitura deste manual de instrucdes, entre em contato com o servico pés-venda
Interroll. Uma lista dos parceiros locais encontra-se na internet em www.interroll.com

Versdo 3.3 (07/2023) pt
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Seguranca

2 Seguranca

2.1 Estado da tecnologia
O motor de cilindro axial é muito confidvel, pois é construido com base na tecnologia mais recente que existe; no
entanto, podem ocorrer os seguintes perigos durante sua utilizacdo.

O desrespeito das avisos apresentados neste manual de instru¢des pode provocar ferimentos graves com risco de
vida!

* Leia atentamente o manual de instrucdes e observe o seu contetdo.

* Observe as disposi¢des locais aplicaveis em matéria de prevencdo de acidentes e os regulamentos gerais de
seguranga.

2.2 Utilizacéo conforme as disposi¢des

O motor de cilindro axial é destinado para a aplicacdo em dareas industriais, supermercados, hospitais e aeroportos e
serve para o transporte de pegas como volumes, caixas ou bolsas, assim como para o transporte de cargas a granel
como granulado, pé e outros materiais de livre fluxo. O motor de cilindro axial deve ser integrado em uma unidade
transportadora ou em um sistema de transporte. Qualquer outro tipo de utilizacdo é considerado ndo conforme com
os fins previstos.

O motor de cilindro axial sé foi projetado para a faixa de aplicagdo descrita no capitulo Informacdes sobre produto.
Né&o é permitido efetuar alteracdes ndo autorizadas que possam afetar a seguranca do produto.

O motor de cilindro axial s6 deve ser operado dentro dos limites de poténcia pré-determinados.

2.3 Utiliza¢do para fins ndo previstos
O motor de cilindro axial n&o deve ser utilizado para o transporte de pessoas. O motor de cilindro axial n&o foi
elaborado para suportar golpes e pancadas.

O motor de cilindro axial n&o é previsto para ser utilizado debaixo d'agua. Uma érea de aplicacéo, como esta, leva
finalmente & penetracéo de dgua e com isto a uma curto-circuito ou dano no motor.

O motor de cilindro axial n&o deve ser utilizado como acionamento de guindastes ou de dispositivos de elevagéo,
nem para cordas, cabos ou correntes a eles pertencentes.

Aplicagdes divergentes da aplicagdo prevista do motor de cilindro axial requerem a permisséo da Interroll.

Se ndo tiver sido determinado por escrito e /ou em uma proposta, a Interroll e os seus revendedores n&o assumem
nenhuma responsabilidade por danos no produto nem falhas do produto, que sejam resultado do desrespeito a estas
especificacdes e limitacdes (ver capitulo "Dados elétricos" da respectiva série).

2.4 Quadlificagdio do pessoal

Pessoal ndo qualificado ndo é capaz de identificar riscos e, portanto, estd exposto a riscos mais elevados.
* Somente pessoal qualificado deve ser encarregado das tarefas descritas neste manual.

* A empresa usudria deve assegurar que o pessoal trabalha em conformidade com as regulamentacdes locais e com
as normas para trabalho seguro e estd consciente dos riscos.

Os seguintes grupos-alvo sdo abordados nesse manual:

Versdo 3.3 (07/2023) pt
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Seguranca

Operadores

Os operadores sdo treinados na operacdo e limpeza do produto e siga as regras de seguranca.

Pessoal de servico

O pessoal de servico tem uma formagdo técnica profissional e realiza os trabalhos de manutencéo e de reparo.

Eletricistas

Pessoas que trabalham em instalacdes elétricas tém que ter recebido uma formagdo profissional especifica.

25 Perigos

Aqui encontram-se informagdes sobre diferentes tipos de perigos ou danos que possam ocorrer ao utilizar o motor
de cilindro axial.

Danos pessoais

* O:s trabalhos de manutencdo e de reparo no aparelho sé devem ser executados por pessoal especializado
autorizado e cumprindo as diretrizes vigentes.

* Antes de ligar o motor de cilindro axial deveré ser assegurado que nenhum pessoal n&o autorizado se encontra
nas proximidades do transportador.

Eletricidade

Trabalhos de instalagdo e de manutencdo sé devem ser realizados apés terem sido cumpridas as seguintes cinco
regras de seguranca:

* Desligar

* Proteger contra religacéo

* Verificar a auséncia de tensdo em todos os polos
* Ligar & terra e curto-circuitar

* Cobrir ou cercar componentes vizinhas que estejam sob tensdo

Oleo

* Nao engolir o éleo. O éleo utilizado pode conter substéncias nocivas. A ingestdo pode levar a nduseas, vomito e/
ou diarreia. Se o éleo for engolido, consultar imediatamente um médico.

* Evitar contato com a pele e com os olhos. O prolongado e repetido contato com a pele, sem limpeza correta,
pode obstruir os poros da pele e podem surgir doencas e pele como por ex. acne devido ao contato com éleo
mineral e foliculite.

* Oleo derramado deve ser limpo o mais répido possivel para evitar superficies escorregadias. Assegure-se de que
o 6leo ndo tenha contato com o meio ambiente. Panos sujos ou materiais de limpeza devem ser eliminados de
forma correta para evitar autoignicdo e incéndios.

* Apagar fogo de éleo com espuma, dgua pulverizada ou neblina de dgua, pé quimico seco ou com diéxido de
carbono. Nao apagar com um jato de dgua. Usar roupas apropriadas, incl. uma méscara respiratéria.

* Observar os respectivos certificados em www.interroll.com.
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Seguranca

Pecas rotativas

* Nao tocar nas éreas entre o motor de cilindro axial e as cintas transportadoras ou as correntes de roletes.
* Cabelos longos devem ser amarrados.

* Use vestudrio de trabalho justo.

* Evite utilizar j6ias, como por exemplo colares ou pulseiras.

Partes quentes do motor

* Nao tocar na superficie do motor de cilindro axial. Isto também pode levar a queimaduras, mesmo a temperaturas
de funcionamento normais.

* Aplicar os respectivos avisos no transportador.

Ambiente de trabalho

* Nado utilize o motor de cilindro axial em dreas com risco de explosdo.
* Remova material e objetos desnecessarios da zona de trabalho.

* Use calcado de protecéo.

* Especificar e monitorar exatamente a colocagéo do material a ser transportado.

Falhas durante o servigo
* Verifique regularmente se o motor de cilindro axial apresenta danos visiveis.

* Se houver fumaga, ruidos estranhos ou material a ser transportado bloqueado ou defeituoso, o motor de cilindro
axial deverd ser imediatamente bloqueado de modo que n&o possa ser ligado acidentalmente.

* Contatar imediatamente o pessoal especializado para verificar a causa da avaria.

* Na&o pisar no motor de cilindro axial nem no transportador/na instalagdo de transporte, em que estd instalado(a),
durante o funcionamento.

Manutengéo

* O produto deve ser examinado, regularmente, quanto a danos visiveis, ruidos anormais e se deve verificar se as
guarnicdes, os parafusos e as porcas estdo firmes. N&o é necessaria uma manutencéo adicional.

* Néo abrir o motor de cilindro axial.

Partida acidental do motor

* Cuidado durante a instalagdo, manutengdo e limpeza ou em caso de uma avaria no motor de cilindro axial: O
motor de cilindro axial poderia comegar a funcionar involuntariamente.

2.6 Pontos de interface com outros aparelhos

Ao ligar o médulo a um motor de cilindro axial completo, podem surgir pontos perigosos. Estes pontos ndo fazem

parte deste manual de instrucdes, tendo, por isso, de ser analisados durante o desenvolvimento e a colocagdo em

funcionamento da instalagdio completa.

* Apés a conexdo do motor de cilindro axial a uma instalagdo de transporte, deveréd controlar a completa
instalag&o antes de ligar o transportador e verificar se ha novas fontes de perigo.

* Se necessdrio, tome outras medidas construtivas.

Versdo 3.3 (07/2023) pt
10de 116 Tradugdo do manual de instrugdes original



Seguranca

2.7 Legisla¢do
Regulamento (UE) 2019/1781 relativo & concecéio ecolégica

Os motores de cilindro da Interroll ndo estdo sujeitos aos requisitos do Regulamento sobre a concecdo ecolégica.

Os motores de cilindro Interroll estdo excluidos do dmbito de aplicagdio do Regulamento (UE) 2019/1781
com base no artigo 2.°, n.° 2, alinea a), uma vez que o motor elétrico integrado ndo pode ser testado e
operado independentemente da caixa de velocidades.

Versdo 3.3 (07/2023) pt
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Informacdes técnicas gerais

3 Informacoes técnicas gerais

3.1 Descri¢éo do produto

O motor de cilindro axial é um cilindro de acionamento elétrico, completamente fechado. Ele substitui componentes
externos, tais como motores e caixas de velocidades, que requerem uma manutencéo frequente.

O motor de cilindro axial pode ser operado em dreas com alta carga de pé grosso e de pé fino, e pode ser exposta
a jatos de dgua e & dgua pulverizada e é resistente & maioria das condi¢des agressivas ambientais. Em dreas
agressivas e em dreas com agua salgada, s6 devem ser utilizados motores de ago inoxidavel. Gragas a classe de
protecdio IP69k e ao seu modelo de aco nobre (a pedido), o motor de cilindro axial também é apropriado para a
utilizag@o no processamento de alimentos e para a indUstria farmacéutica, assim como para aplicagdes com altas
exigéncias quanto & higiene. O motor de cilindro axial pode ser utilizado sem ou com um revestimento de borracha
para o aumento da friccdo entre o motor de cilindro axial e a correia do transportador ou com um revestimento
perfilado para o acionamento de correias de acionamento de unido positiva.

Os motores de cilindro axial da série DM de 1 e de 3 fases sd@o acionados por um motor de inducéio assincrono de
corrente alternada. Este motor pode ser adquirido em diversos niveis de poténcia e para a maioria das tensées de
rede internacionais.

Os motores de cilindro axial da série DM sincrona s&o acionados por um motor sincrono e devem ser ligados a
um aparelho de comando de acionamento apropriado. Mais informagdes sobre o comando do acionamento se
encontram no respectivo manual de instrugdes.

O motor de cilindro axial contém éleo como lubrificante-refrigerante, que dissipa o calor através da carcaca do
motor e da correia do transportador.

3.2 Opcdes

Protecdo contra superaquecimento integrada

Um disjuntor térmico, integrado no cabegote do enrolamento, protege contra sobreaquecimento. O disjuntor dispara
se o motor é sobreaquecer. Ele deve no entanto ser conectado a um aparelho de comando externo apropriado que
interrompa a alimenta¢do de corrente para o motor no caso de um sobreaquecimento.

Freio eletromagnético integrado

O freio eletromagnético integrado é capaz de suportar cargas. Ele atua diretamente sobre o eixo do rotor do motor
de cilindro axial e é acionado através de um retificador. A forca de retencéo de um motor de cilindro axial com
freio deve ser calculada de anteméo e nem sempre corresponde & forga de tracdo da correia do motor. O freio
eletromagnético estd disponivel apenas para motores assincronos trifdsicos e motores sincronos da série DM.

Dispositivo contra-recuo mecénico

O dispositivo contra-recuo mecénico aplicado no eixo do rotor pode ser utilizado para transportadores com aclive.
Ele evita que a correia se movimente para tras no caso de uma interrupgdo de corrente elétrica. O dispositivo contra-
recuo mecdnico estd disponivel para todos os motores assincronos da série DM.

Codificador

Os sinais do codificador podem ser utilizados para a determinacdo da posicdo e para o comando da velocidade e
do sentido de rotagdo (pdgina 50).

Versdo 3.3 (07/2023) pt
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Informacoes técnicas gerais

33 Dimensées do motor de cilindro axial da série DM
Algumas medidas s&o indicadas como "FW+". FW ¢ abreviacdo de "Face Width" (largura do cilindro). Esta
indicagdo se encontra na placa de caracteristicas do motor de cilindro axial.

Todas as medidas dependentes de comprimento, no catdlogo e neste manual de instrucdes, correspondem ds
especificagdes DIN/ISO 2768 (qualidade média).

A distancia recomendada entre os suportes de montagem (EL), considerando a expansdo térmica méxima e
as tolerancias internas, é de EL + 2 mm.

Dimensdes do motor de cilindro axial da série DM

Tipo A B C D E F P SL EL AGL
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm

DM 0080 convexa 815 805 125 30 25 25 35  FW-7 FW + 55 FW + 305
DM 0080 convexa 815 805 125 25 25 20 35  FW-7 FW +5 FW + 30
DM 0080 convexa 815 805 125 17 25 135 35  FwW-7 FW +5 FW + 30
DM 0080 cilindrica 81 81 125 30 25 25 35  FwW-7 FW +5 FW + 30
DM 0080 cilindrica 81 81 125 25 25 20 35  Fw-7 FW +5 FW + 30
DM 0080 cilindrica 81 81 125 17 25 135 35  Fw-7 FW +5 FW + 30
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Tipo A B C D E F P SL EL AGL
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm

DM 0080 cilindrica + mola 81,7 81,7 12,5 30 25 25 &5 FW -7 FW + 5 FW + 30

de ajuste

DM 0080 cilindrica + mola 81,7 81,7 12,5 25 25 20 BI5] FW -7 FW + 5 FW + 30

de ajuste

DM 0080 cilindrica + mola 81,7 81,7 12,5 17 25 13,5 85 FW -7 FW +5 FW + 30

de ajuste

DM 0113 convexa 1135 112 25 30 6,5 25 85 FW -7 FW +13 FW + 63

DM 0113 convexa 1135 112 25 25 6,5 20 85 FW -7 FW +13 FW + 63

DM 0113 cilindrica 112 112 25 30 6,5 25 35 FW -7 FW +13 FW + 63

DM 0113 cilindrica 112 112 25 25 6,5 20 35 FW -7 FW +13 FW + 63

DM 0113 cilindrica + mola 113 113 25 30 6,5 25 35 FW -7 FW +13 FW + 63

de ajuste

DM 0113 cilindrica + mola 113 113 25 25 65 20 35 FW -7 FW + 13 FW + 63

de ajuste

DM 0138 convexa 138 136 25 30 11,5 25 35 FW -7 FW + 23 FW + 73

DM 0138 convexa 138 136 25 30 11,5 20 35 FW -7 FW + 23 FW + 73

DM 0138 cilindrica 136 136 25 30 11,5 25 35 FW -7 FW + 23 FW + 73

DM 0138 cilindrica 136 136 25 30 11,5 20 35 FW -7 FW + 23 FW + 73

DM 0138 cilindrica + mola 137 137 25 30 11,5 25 35 FW -7 FW + 23 FW + 73

de ajuste

DM 0138 cilindrica + mola 137 137 25 30 11,5 20 315 FW -7 FW + 23 FW + 73

de ajuste

DM 0165 convexa 164 162 45 40 16,5 30 85 FW -7 FW + 33 FW + 123

DM 0165 convexa 164 162 25 30 16,5 25 85 FW -7 FW + 33 FW + 123

DM 0165 cilindrica 162 162 45 40 16,5 30 85 FW -7 FW + 33 FW + 123

DM 0165 cilindrica 162 162 25 30 16,5 25 35 FW -7 FW + 33 FW + 123

DM 0165 cilindrica + mola 162 162 45 40 16,5 30 35 FW -7 FW + 33 FW + 123

de ajuste

DM 0165 cilindrica + mola 162 162 25 30 16,5 25 35 FW -7 FW + 33 FW + 123

de ajuste

DM 0217 convexa 2175 2155 45 40 16,5 30 5 FW - 10 FW + 33 FW + 123

DM 0217 convexa 2175 2155 45 30 16,5 25 5 FW - 10 FW + 33 FW + 123

DM 0217 cilindrica 2155 2155 45 40 16,5 30 5 FW - 10 FW + 33 FW + 123

DM 0217 cilindrica 2155 2155 45 30 16,5 25 5 FW - 10 FW + 33 FW + 123
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3.4 Dados técnicos

Informacoes técnicas gerais

Classe de protegdo

P69k

Faixa de temperatura ambiente para aplicagdes
normais "

+2°C a +40°C

Faixa de temperatura ambiente para aplicacdes em
temperaturas baixas "

-25°Ca +15°C

Tempos de ciclo

no méx. 3 partidas/paradas por minuto 2

Tempos de rampa

série DM assincrona trifésica: = 0,5 s

série DM assincrona monofésica: > 1 s

série DM sincrona: £ 0,5 s

méx. 1000 m

Altitude de montagem acima do nivel do mar

" No caso de temperaturas ambientes abaixo de +1 °C, a Interroll recomenda um aquecimento de repouso e cabos
especiais ou caixas de terminais de pldstico.

2 Para aplicagdes de partida/parada, os deslocamentos do motor devem ser executados absolutamente sem folga.
Se isto for cumprido, s&o possiveis tempos de ciclo mais altos, com mais de 3 partidas/paradas por minuto. A Interroll
recomenda vivamente a utilizagdo de inversores de frequéncia (FU) com rampas de subida ou de descida ajustadas
ou de modelos especiais. Isto permite a redugdio dos torques de partida para, por exemplo, evitar danos nas
engrenagens. Entre em contato com a Interroll se tiver perguntas a este respeito.

3.5 Identifica¢éo do produto

Para a identificacdo de um motor de cilindro axial é suficiente o nimero de série. Como alternativa, sdo necessdrias
as indica¢des mencionadas abaixo. Os valores para um motor de cilindro axial especifico podem ser anotados na
oltima coluna.

Informagéo Valor possivel Valor préprio

Placa de caracteristicas do
motor de cilindro axial

Tipo de motor e design:
Velocidade circunferencial v, :
Diémetro do tubo @:

Largura do cilindro FW:
Nomero de polos n :

Poténcia nominal P,;:

Design da carcaga do tambor  por ex.

(design do tubo) Material da carcaga do tambor
Tipo de revestimento (cor, material, perfil,
ranhuras)

Estrutura terminal Material

Caracteristicas que divergem do padréo

Versdo 3.3 (07/2023) pt
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Informacdes técnicas gerais

Informagdo Valor possivel Valor préprio
Eixos Material

Caracteristicas que divergem do padréo

Unido roscada Na variante de plugue, a unido roscada esta
marcada com um simbolo de plugue.

Interroll Product App

Os dados especificos do produto podem ser lidos através do cédigo QR impresso na placa de identificagdo. A
aplicacdo de produtos Interroll esta disponivel em todas as lojas de aplicagdes conhecidas:

3.6 Protecdo térmica

Em condices de funcionamento normais, o interruptor térmico, integrado no enrolamento do estator, estd fechado.
Assim que a temperatura limite do motor for alcancada (sobreaquecimento) o interruptor se abre a uma temperatura
pré-ajustada para evitar que o motor seja danificado.

O interruptor de seguranca térmico é resetado automaticamente, assim que o motor tiver se esfriado
Partida involuntéria do motor

> O interruptor de seguranca térmico deve ser comutado com um relé apropriado ou com um contator em
linha, para que a alimentacdo de corrente para o motor possa ser interrompida de forma segura, quando
o interruptor disparar.

> Deve ser assegurado que, apés um sobreaquecimento, o motor sé possa ser ligndo novamente por meio de
um botdo de confirmagdo.

> Apés um disparo do interruptor, deverd aguardar até o motor esfriar e assegurar-se, antes de ligar
novamente, de que ndo haja perigo para as pessoas.
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https://play.google.com/store/apps/details?id=com.interroll.ir_product_app
https://apps.apple.com/at/app/interroll-product-app/id1618761516

Informacoes técnicas gerais

Modelo padréo: limitador de temperatura, resetamento automatico

Vida otil: 10.000 ciclos

AC cos @ =1 25A 250 V AC
cos @ =0,6 1,6 A 250 V AC
DC 1,6 A 24V DC
1,25 A 48V DC
Vida otil: 2.000 ciclos
AC cos @ =1 63 A 250 V AC
Temperatura de 40K+ 15K
comutagdo de retorno
Resisténcia < 50 mQ
Tempo de ressalto de < 1ms

contato
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Informacoes do produto Série DM assincrona monofésica

4 Informacoes do produto Série DM assincrona monofasi-
ca
4.1 Placa de caracteristicas Série DM assincrona monofdsica

As indicacdes na placa de caracteristicas do motor de cilindro axial servem para a sua identificagéo. S6 assim o
motor de cilindro axial pode ser utilizado conforme as disposicdes.

Para os motores de cilindro axial da série DM existem diversos tipos de placas de caracteristicas:

1. Placa de caracteristicas circular (1) na tampa terminal do motor de cilindro axial (colada ou aplicada a laser)
2. Placa de caracteristicas retangular (2) na caixa de terminais (se existente, colada ou aplicada a laser)
3. laca de caracteristicas retangular (3) se encontra solta no motor

Placa de caracteristicas (1) para a série DM assincrona monofésica
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Informacoes do produto Série DM assincrona monofésica

Placa de caracteristicas (2) para a série DM assincrona monofésica

Placa de caracteristicas (3) para a série DM assincrona monofésica
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Informacoes do produto Série DM assincrona monofésica

1 N° do diagrama de conexdes
2 Poténcia nominal

3 Numero de polos + modo operacional

4 Frequéncia nominal "

5 Tens@o nominal com frequéncia nominal
6 Corrente nominal com frequéncia nominal
9 Nmero de rotagdes nominal do rotor "

10 Fator de poténcia

11 Tipo do padréo UL

12 Numero de série

13 Numero de pedido + posicdo
14 Nomero de artigo do cliente
15 Endereco do fabricante

16 Simbolo CE

17 Simbolo UKCA/EAC
18 Simbolo UL

19 Comissdo eletrotécnica internacional: Padréo para
motores de cilindro axial

20 Diametro do tubo da carcaca do motor
21 Largura do cilindro

22 Peso

23 Classe de isolamento e nivel de protecdo

24 Velocidade circunferencial do tubo da carcaga do
motor "

25 Produzido em semana/ano/pais
26 Tipo e quantidade de éleo

27 Tipo + design

28 Cédigo QR

29 Sentido de marcha (s6 com dispositivo contra-recuo)

) O valor depende da voltagem usada. Todos os valores em paréntesis se referem & tensdo nominal em paréntesis.

4.2

Abreviacdes ver pagina 109.

Dados elétricos Série DM assincrona monofdsica

4.2.1 DM 0080 assincrona monofasica

P, n, n,2 £ U, | cos n Je I/, M/ M/ M/ M, R, u,. G

(P MN MN MN

w min? Hz V A kgem? Nm Q VDC pF

25 4 1320 50 230 0,39 1 0,28 1,11 2,19 1,11 1,37 1,11 0,18 150 44 3

50 2 2750 50 230 0,54 1 0,4 0,74 3,08 0,94 1,71 0,94 0,17 82 33 3

75 2 2750 50 230 0,68 1 0,48 0,89 3,19 0,74 1,37 0,74 0,26 66 34 4

75 2 3300 60 230 0,68 1 0,48 1,11 4,89 1 1,83 1 0,22 38 19 )

85 2 2750 50 230 0,73 098 052 1,11 25 0,88 1,77 0,88 0,30 52 28 )

85 2 3300 60 230 0,72 1 0,52 1,3 4,89 1 1,83 1 0,25 38 20 [}

110 2 2750 50 230 0,94 1 0,51 1,1 197 0,73 1,15 0,73 0,38 52 37 8
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Informacoes do produto Série DM assincrona monofésica

4.2.2 DM 0113 assincrona monofasica

P, moon, £ U I, s n J I/, M/ M/ M/ M, R U, C
(p MN MN MN
W% min? Hz V A kgem? Nm Q VDC F
250 4 1360 50 230 24 097 047 72 1,25 1,1 11 11 1,76 12,7 22 12
4.3 Diagramas de conexdo Série DM assincrona monofasica

Nesse manual de instrucdes sé se encontram diagramas de conexdes padronizados. Para outros tipos de conexdo, o

diagrama de conexdo é fornecido separadamente, junto com o motor de cilindro axial.

Abreviacdes ver pagina 109.

4.3.1 Conexodes de cabos

Monofésica, cabo com 7 fios

* Opcionalmente, pode ser conectado um capacitor de partida e um relé de comutagdio adequado, a fim de

melhorar o torque de partida do motor monofasico.
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Informacoes do produto Série DM assincrona monofésica

4.3.2 Conexdes na caixa de terminais

Monofdsica, cabo com 7 fios

* Opcionalmente, pode ser conectado um capacitor de partida e um relé de comutacdo adequado, a fim de
melhorar o torque de partida do motor monofésico.

Torque para parafusos de tampa da caixa de terminais: 1,5 Nm
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Informacoes do produto Série DM assincrona trifésica

5 Informacoes do produto Série DM assincrona trifasica

5.1 Placa de caracteristicas Série DM assincrona trifésica

As indicacdes na placa de caracteristicas do motor de cilindro axial servem para a sua identificagéio. Sé assim o
motor de cilindro axial pode ser utilizado conforme as disposicaes.

Para os motores de cilindro axial da série DM existem diversos tipos de placas de caracteristicas:

1. Placa de caracteristicas circular (1) na tampa terminal do motor de cilindro axial (colada ou aplicada a laser)
2. Placa de caracteristicas retangular (2) na caixa de terminais (se existente, colada ou aplicada a laser)
3. laca de caracteristicas retangular (3) se encontra solta no motor

Placa de caracteristicas (1) para a série DM assincrona trifdsica
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Informacoes do produto Série DM assincrona triféasica

Placa de caracteristicas (2) para a série DM assincrona trifésica

Placa de caracteristicas (3) para a série DM assincrona trifésica

24 de 116
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Informacoes do produto Série DM assincrona trifésica

1 N° do diagrama de conexdes 16 Simbolo CE

2 Poténcia nominal 17 Simbolo UKCA/EAC

3 Nomero de polos + modo operacional 18 Simbolo UL

4 Frequéncia nominal 19 Comiss@o eletrotécnica internacional: Padréo para

motores de cilindro axial

5 Tenséio nominal com frequéncia nominal 20 Diémetro do tubo da carcaca do motor

6 Corrente nominal com frequéncia nominal 21 Largura do cilindro

7 (Tens&o nominal com frequéncia nominal) " 22 Peso

8 (Corrente nominal com frequéncia nominal) » 23 Classe de isolamento e nivel de protegdio

9 Numero de rotagdes nominal do rotor ! 24 Velocidade circunferencial do tubo da carcaca do
motor !

10 Fator de poténcia 25 Produzido em semana/ano/pais

11 Tipo do padréo UL 26 Tipo e quantidade de éleo

12 Numero de série 27 Tipo + design

13 Numero de pedido + posicdo 28 Cédigo QR

14 Nomero de artigo do cliente 29 Sentido de marcha (s6 com dispositivo contra-recuo)

15 Endereco do fabricante

YO valor depende da voltagem usada. Todos os valores em paréntesis se referem & tensdo nominal em paréntesis.

5.2 Dados elétricos Série DM assincrona trifésica

Abreviacdes ver pagina 109.

5.2.1 DM 0080 assincrona trifasica

P, n, n, f. U, & cos N e I/, M/ M/ M/ M, R, Ug, C,,
¢ My M, M, delta star

W% min? Hz V A kgcm? Nm Q VDC VDC
40 4 1278 50 230 0,38 072 037 0,59 1,93 1,31 1,51 1,31 030 2945 40,3

40 4 1278 50 400 0,22 072 036 0,59 193 1,31 1,51 1,31 030 2945 70,0
40 4 1550 60 230 033 072 042 059 189 134 143 134 025 2945 350

40 4 1644 60 460 0,21 061 039 059 198 185 208 185 023 2945 56,6
40 4 1625 60 575 017 076 031 0,59 186 153 191 153 024 465 90,1
40 4 1627 60 380 023 065 041 0,59 2,01 1,53 184 153 023 215 48,2
40 4 1627 60 220 0,40 065 040 0,59 2,01 1,53 1,84 153 023 215 28,0

40 4 1570 60 208 0,39 069 041 0,59 1,92 1,31 1,66 1,31 024 215 289
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Informacoes do produto Série DM assincrona triféasica

P, n, ny £, U, I cos n Je I/, M/ M/ M/ M, R, v, €,
¢ My My M, delta star

W min? Hz V A kgem? Nm Q vVDC VDC
40 4 1300 50 200 0,45 0,71 036 059 1,73 1,26 1,53 126 029 215 34,3

80 4 1308 50 230 0,64 068 046 1,11 2,20 1,46 1,65 146 058 1325 2838

80 4 1308 50 400 0,37 068 046 1,11 2,20 1,46 1,65 146 0,58 1325 50,0
80 4 1571 60 230 0,55 069 0,53 1,11 2,17 1,42 1,55 142 049 1325 25,1

80 4 1658 60 460 0,34 057 0,52 1,11 240 209 225 209 046 1325 385
80 4 1643 60 575 0,27 060 05 1,11 2,22 192 205 192 047 2313 56,2
80 4 1630 60 380 0,41 063 047 1,11 2,08 1,74 1,87 174 047 102 39,5
80 4 1630 60 220 0,71 063 047 1,11 2,08 1,74 1,87 1,74 047 102 228

80 4 1561 60 208 0,65 068 05 1,11 2,14 1,28 1,62 128 049 102 225

80 4 1309 50 200 078 068 044 1,11 187 148 156 148 058 102 27,1

75 2 2659 50 230 046 082 050 059 304 148 170 148 027 1644 31,0

75 2 2659 50 400 027 082 049 059 304 148 170 148 027 1644 54,6
75 2 3248 60 230 037 085 060 059 300 154 1,68 154 022 1644 259

75 2 3376 60 460 0,21 073 061 0,59 352 203 239 2,03 021 164,4 378
75 2 3310 60 575 0,17 060 074 0,59 3,06 1,76 201 176 022 270 41,3
75 2 3358 60 380 0,27 077 0,55 0,59 3,04 1,76 2,09 1,76 0,21 120 374
75 2 3358 60 220 0,47 077 0,54 0,59 3,04 176 2,09 1,76 0,21 120 21,7

75 2 3257 60 208 0,44 082 0,58 0,59 3,18 1,51 1,94 1,51 022 120 216

75 2 2745 50 200 0,50 078 0,56 0,59 2,85 1,53 1,86 153 026 120 234

140 2 2796 50 230 0,65 079 0,68 1,11 3,86 188 203 188 049 727 18,7

140 2 2796 50 400 0,38 079 0,67 1,11 3,86 188 203 188 049 727 327
140 2 3354 60 230 0,63 0,81 0,69 1,11 384 1,75 191 175 040 727 185

140 2 3430 60 460 037 069 069 1,11 445 248 267 248 039 727 27,8
140 2 3394 60 575 027 076 069 1,11 370 189 241 189 039 120 36,9
140 2 3415 60 380 0,44 074 0,65 1,11 389 215 251 215 039 51 249
140 2 3415 60 220 0,76 074 0,65 1,11 389 215 251 215 039 51 14,3

140 2 3387 60 208 0,74 078 067 1,11 412 206 236 206 039 51 14,7

140 2 2798 50 200 0,85 075 0,63 1,11 3,26 182 2,09 182 048 51 16,3
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Informacoes do produto Série DM assincrona trifésica

5.2.2 DM 0080 assincrona com otimizag¢éo de carga parcial

P, n, n, f U, I, s n 4 1A M/ M/ M/ M, R, U, C,
¢ My My M, delta star

%% min? Hz V A kgcm? Nm Q VDC VDC

116 2 2793 50 230 054 082 066 1,11 379 178 185 178 04 93 20,6

116 2 2793 50 400 0,31 082 066 1,11 379 178 185 178 04 93 355

5.2.3 DM 0113 assincrona trifasica

P, mpn, £ U I, cos n J 1IN M/ M/ M/ M, R, U, C,
¢ My MM, delta star

%% min?  Hz V A kgcm? Nm Q VDC VDC

160 4 1397 50 400 054 07 061 351 305 192 213 192 1,09 64 36,3

160 4 1397 50 230 094 07 061 351 305 192 213 192 1,09 64 21,1

160 4 1714 60 460 0,5 063 064 351 363 224 274 224 089 64 30,2

160 4 1667 60 230 0,83 075 065 BI5] 326 174 2 174 092 64 19,9

160 4 1390 50 200 1,12 069 06 351 2,87 193 221 193 1,1 59 228

160 4 1698 60 380 059 066 062 351 327 222 257 222 09 59 34,5

160 4 1698 60 220 1,02 066 062 351 327 222 257 222 09 59 19,9

160 4 1682 60 208 1 07 063 351 316 197 227 197 091 59 207

160 4 1355 50 500 039 078 061 351 262 153 173 153 1,04 124 56,6

160 4 1678 60 575 035 071 065 351 316 196 224 196 091 124 46,2

225 2 2758 50 400 056 086 067 2728 432 257 262 257 078 393 28,4

225 2 2758 50 230 096 086 068 2728 432 257 262 257 078 393 162

225 2 3385 60 460 049 083 069 228 55 331 331 313 064 393 24

225 2 3294 60 230 09 09 07 228 46 245 245 231 065 393 159

225 2 2744 50 200 1,08 087 069 228 425 227 252 227 078 29,1 13,7

225 2 3358 60 380 0,56 087 07 2,28 503 259 296 259 064 291 213

225 2 3358 60 220 097 087 07 2,28 503 259 296 259 064 291 12,3

225 2 3321 60 208 1 089 07 2,28 4,6 229 262 229 065 291 129

225 2 2605 50 500 043 093 065 228 326 166 183 166 082 766 459

225 2 3288 60 575 036 09 07 228 433 214 244 214 065 766 37,2

300 4 1371 50 400 081 076 07 622 328 18 195 18 209 3345 30,9

300 4 1371 50 230 14 076 071 622 328 18 195 18 21 3345 178

300 4 1688 60 460 07 074 073 622 387 239 253 239 17 3345 26

300 4 1634 60 230 129 081 072 622 314 174 184 174 175 3345 175
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Informacoes do produto Série DM assincrona triféasica

P, n, n, £, U, L cos n Je I/, M/ M/ M/ M, R, v, C,
¢ My My M, dea  star

W min?  Hz V A kgem? Nm Q vVDC VDC

370 4 1388 50 400 1,1 0,71 0,68 6,22 367 235 243 229 255 221 259

370 4 1388 50 230 19 0,71 069 622 367 235 243 229 255 221 14,9

370 4 1704 60 460 0,99 066 071 6,22 4,46 294 3,09 29 2,07 221 21,7

370 4 1662 60 230 17 077 071 6,22 388 212 226 207 213 221 14,5

370 2 2779 50 400 0,82 087 075 4,03 547 291 291 288 127 1765 18,9

370 2 2779 50 230 1,42 087 075 4,03 547 291 291 288 127 1765 109

370 2 3425 60 460 0,73 085 075 4,03 684 379 379 354 1,03 17,65 16,4

370 2 3356 60 230 1,38 09 0,75 4,03 538 275 275 262 105 1765 1

370 4 1392 50 200 2,34 069 066 6,22 324 23 2,44 23 255 172 139

370 4 1698 60 380 1,21 067 069 622 37 259 278 259 209 172 209

370 4 1698 60 220 21 067 069 6,22 37 259 278 259 209 172 12,1

370 4 1683 60 208 208 071 07 6,22 355 23 246 23 2,11 17,2 12,7

370 4 1359 50 500 085 076 066 622 295 184 196 184 26 43,1 41,8

370 4 1685 60 575 0,76 0,7 0,7 6,22 355 231 2,49 2,31 2,1 43,1 34,4

370 2 2792 50 200 1,61 088 0,75 4,03 537 278 3,08 278 127 13 92

370 2 3400 60 380 0,84 088 076 4,03 625 3,1 356 31 104 13 14,4

370 2 3400 60 220 1,45 088 076 4,03 625 3,1 356 31 104 13 83

370 2 3372 60 208 15 09 076 4,03 571 275 3,16 275 105 13 88

370 2 2763 50 500 0,63 09 075 4,03 502 259 284 259 128 325 27,6

370 2 3398 60 575 0,55 088 0,77 4,03 632 3,18 362 318 1,04 325 236

550 2 2813 50 400 1,23 085 076 498 577 327 327 315 187 13 20,4

550 2 2813 50 230 2,13 085 076 498 577 327 327 315 1,87 13 11,8

550 2 3373 60 460 107 082 079 498 757 452 452 452 153 13 57 171

550 2 3373 60 230 199 089 078 498 583 308 308 308 15 13 11,5

550 2 2801 50 200 2,36 088 076 498 542 271 3,03 2,71 187 102 10,6

550 2 3410 60 380 1,21 088 078 498 632 3,01 5 3,01 154 10,2 16,3

550 2 3410 60 220 2,09 088 078 498 632 3,01 BI5 3,01 154 10,2 94

550 2 3383 60 208 2,18 09 078 498 577 268 311 268 155 102 10

550 2 2768 50 500 0,93 091 075 498 458 223 248 223 19 17,7 225

550 2 3350 60 575 09 079 078 498 71 4,1 4,6 4,1 153 177 18,9
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Informacoes do produto Série DM assincrona trifésica

5.2.4 DM 0113 assincrona com otimizag¢édo de carga parcial

P, n, n, f, U, L cos N e I/, M/ M/ M/ M, R, U, C,,
¢ My MM, deta  star
\%% min?  Hz V A kgem? Nm Q VDC VDC
160 4 1378 50 400 0,49 0,73 065 4,83 32 2,21 2,43 2,21 1,09 5287 28,4
160 4 1378 50 230 0,85 0,73 065 4,83 32 2,21 2,43 2,21 1,09 5287 16,4
160 4 1699 60 460 0,44 067 0,68 4,83 374 278 3,08 278 089 5287 234
160 4 1653 60 230 078 077 067 483 336 205 227 205 092 5287 159
225 2 2769 50 400 051 089 072 313 523 278 309 278 078 299 20,4
225 2 2769 50 230 08 08 072 313 523 278 309 278 078 299 1,7
225 2 3403 60 460 045 086 073 313 649 345 397 345 064 299 17,4
225 2 3319 60 230 0,86 091 0,72 313 5,21 2,54 2,92 254 065 299 11,7
370 4 1400 50 400 1,15 068 0,68 7,68 3,38 2,33 247 233 255 223 26,2
370 4 1400 50 230 199 068 069 7,68 338 2,33 247 233 255 223 15,1
370 4 1715 60 460 1,05 063 07 7,68 398 29 3,12 29 207 223 22,1
370 4 1679 60 230 1,77 073 072 7,68 3,53 2,14 23 214 213 223 14,4
370 2 2810 50 400 0,79 088 077 4,98 6,25 331 3,65 331 1,27 14,8 15,4
370 2 2810 50 230 137 088 077 4,98 6,25 331 3,65 331 127 14,8 89
370 2 3436 60 460 0,69 086 078 4,98 77 4,01 4,62 4,01 1,03 14,8 13,2
370 2 3370 60 230 1,32 091 0,77 4,98 6,18 2,98 343 2,98 1,05 14,8 89
5.2.5 DM 0138 assincrona trifésica
P, n, n £, U, & cos n J. I/, M/ M/ M/ M, R, U, C,
¢ My M, M, deha  star
W min?  Hz V A kgem? Nm Q vVDC VDC
160 4 1390 50 400 046 076 066 477 &5 186 213 186 1,1 59,7 313
160 4 1390 50 230 079 076 067 477 &5 186 213 186 1,1 59,7 17,9
160 4 1704 60 460 04 07 072 477 435 225 292 225 09 59,7 25,1
160 4 1661 60 230 072 08 0,7 4,77 368 165 215 165 092 597 17,2
160 4 1383 50 200 0,87 077 0,69 4,77 3,65 1,72 218 172 1,1 45,1 15,1
160 4 1691 60 380 0,45 075 072 4,77 4,16 185 25 185 09 45,1 228
160 4 1691 60 220 0,78 075 072 4,77 4,16 185 25 185 09 45,1 13,2
160 4 1674 60 208 0,79 079 071 4,77 3,87 1,64 222 1,64 091 451 14,1
160 4 1369 50 500 0,34 0,81 0,67 4,77 3,38 1,51 1,94 1,51 1,12 1075 44,4
160 4 1693 60 575 03 075 071 4,77 4,12 1,81 2,47 1,81 09 107,5 36,3
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P, n, n, £, U, L, cos n e I/, M/ M/ M/ M, R, U, C,
¢ My M, M, defla  star

W minT  Hz V A kgem? Nm Q vDC VDC

370 4 1389 50 400 1,01 075 0,71 7,74 407 224 228 2 254 225 25,6

370 4 1389 50 230 1,74 075 0,71 7,74 407 224 228 2 254 225 14,7

370 4 1713 60 460 0,86 0,71 0,76 7,74 475 221 308 221 206 225 20,6

370 4 1679 60 230 15 082 076 7,74 4,12 165 2,28 165 21 22,5 138

370 4 1386 50 200 1,85 08 0,72 7,74 3,86 172 2,24 172 255 173 12,8

370 4 1693 60 380 0,94 078 0,77 7,74 4,36 178 2,52 1,78 209 173 19

370 4 1693 60 220 1,63 078 0,76 774 4,36 178 2,52 178 209 173 11

370 4 1676 60 208 1,67 0,81 0,76 774 4,03 159 224 159 211 173 1,7

370 4 1375 50 500 0,73 082 071 7,74 3,61 154 2,02 154 257 355 319

370 4 1697 60 575 0,63 078 076 774 437 178 253 1,78 208 355 26,2

550 2 2855 50 400 1,28 077 081 516 549 282 326 282 184 118 17,4

550 2 2855 50 230 2,22 077 081 516 549 282 326 282 184 118 10,1

550 2 3461 60 460 106 078 083 516 704 321 413 321 152 118 14,6

550 2 3408 60 230 19 088 0,83 516 593 24 306 24 154 118 9.9

550 2 2828 50 200 2,35 084 08 516 556 251 305 251 18 98 9,7

550 2 3436 60 380 1,19 085 0,83 516 647 268 345 268 1,53 98 149

550 2 3436 60 220 2,07 085 0,82 516 647 268 345 268 153 98 8,6

550 2 3413 60 208 2,12 088 0,82 516 598 239 308 239 154 98 91

550 2 2804 50 500 091 088 079 516 515 222 269 222 187 192 23,1

550 2 3434 60 575 0,79 085 0,82 516 639 262 338 262 153 192 19,3

750 4 1400 50 400 1,86 077 076 13,7 447 229 241 207 511 91 19,5

750 4 1400 50 230 322 077 076 137 447 229 241 207 511 91 11,3

750 4 1712 60 460 157 074 081 137 524 235 323 235 418 91 159

750 4 1675 60 230 284 082 081 137 435 187 254 187 428 91 10,6

750 4 1393 50 200 3,54 079 077 137 43 198 2,51 198 514 73 10,2

750 4 1698 60 380 1,81 078 081 137 484 203 279 203 422 73 15,5

750 4 1698 60 220 3,13 078 081 137 484 203 279 203 422 73 89

750 4 1683 60 208 32 0,81 08 137 4,49 1,81 2,48 181 426 73 95

750 4 1380 50 500 1,37 0,81 0,78 137 4,08 184 231 184 519 159 26,5

750 4 1699 60 575 1,19 078 081 137 4.9 207 284 207 422 159 221

1000 2 2850 50 400 2,04 084 084 913 625 291 312 291 336 6,1 15,7

1000 2 2850 50 230 3,54 084 084 913 625 291 312 291 336 6,1 9,1

1000 2 3464 60 460 1,69 086 086 913 782 308 414 308 276 61 183
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P, n, n £, U, L cos n J. I/, M/ M/ M/ M, R, U, C,
¢ My M, M, dea  star

\% min?  Hz V A kgem? Nm Q vDC VDC

1000 2 3411 60 230 323 0,91 0,85 913 6,18 23 308 23 28 6,1 9

1000 2 2845 50 200 391 088 084 913 647 2,71 338 271 336 431 74

1000 2 3451 60 380 2 088 086 913 73 278 375 278 277 431 11,4

1000 2 3451 60 220 347 088 086 913 73 278 375 278 277 431 6,6

1000 2 3430 60 208 3,61 09 0,85 9,13 666 248 334 248 278 431 7

1000 2 2824 50 500 1,53 09 0,84 9,13 606 253 313 253 338 916 18,9

1000 2 3448 60 575 1,32 088 086 9,13 735 284 381 284 277 916 16

5.2.6 DM 0165 assincrona trifésica

P, n, n, f, U, I, cos n J i/, My M/ M/ M, R, U, C,
¢ My M M, delta  star

%% mn' Hz V A kgcm? Nm Q VDC VDC

*306 12 398 50 400 1,84 053 045 3473 1,79 24 207 2,06 7,34 18,4 26,9

*306 12 398 50 230 319 053 045 3473 179 24 2,07 2,06 7,34 18,4 15,6

*306 8 689 50 400 1,02 068 064 2233 299 175 207 16 4,24 259 26,9

*306 8 689 50 230 1,77 068 064 2233 299 175 207 16 4,24 25,9 15,6

370 4 1382 50 400 09 081 073 578 395 1.7 2,08 1155 2,57 26,6 29,1

370 4 1382 50 230 156 081 074 578 395 1.7 2,08 1,55 2,57 26,6 16,8

370 4 1373 50 200 204 074 071 578 316 1,48 2,03 1,48 2,57 16,4 12,4

370 4 1681 60 380 102 074 074 578 3,58 147 224 1,47 21 16,4 18,6

370 4 1681 60 220 1,77 074 074 578 3,58 147 224 1,47 21 16,4 10,7

370 4 1662 60 208 1,79 078 074 578 3,36 1,3 197 13 2,13 16,4 11,4

*370 8 730 50 400 15 062 057 2233 2,87 19 235 19 4,84 20,3 28,3

*370 8 730 50 230 259 062 058 2233 2,87 19 235 19 4,84 20,3 16,3

*370 12 456 50 400 1,6 063 053 3473 2 1,2 15 1,2 775 27,3 41,3

*370 12 456 50 230 276 063 053 3473 2 1,2 15 1,2 775 273 237

*455 6 889 50 400 1,08 085 072 2233 337 165 1,69 1,31 4,89 22,3 30,7

*455 6 889 50 230 187 085 072 2233 337 165 169 131 4,89 22,3 17,7

*550 6 845 50 400 1,6 069 072 2233 34 14 165 14 6,22 21 34,8

*550 6 845 50 230 276 069 072 2233 34 14 165 14 6,22 21 20

620 6 865 50 400 191 078 06 34,73 32 117 1,2 1,16 6,85 143 32

620 6 865 50 230 33 078 06 34,73 812 117 12 1,16 6,85 143 18,4

Versdo 3.3 (07/2023) pt
Tradugdo do manual de instrugdes original 31de 116



Informacoes do produto Série DM assincrona triféasica

P, n, n, f, U, I, cos n J 1/1 ms/ mB/ mpl M, R, U, C,
® N N N et star

W mn? Hz V A kgem? Nm Q vVDC VDC

*620 4 1391 50 400 132 085 08 11,56 4,52 188 206 135 4,26 12,7 214

*620 4 1391 50 230 229 085 08 11,56 4,52 188 206 135 4,26 12,7 12,4

*750 4 1355 50 400 1,8 08 075 11,56 35 153 1.8 13 5,29 11,57 25

*750 4 1355 50 230 311 08 076 11,56 35 153 1.8 13 5,29 11,57 144

750 4 1687 60 380 18 079 078 1156 4,12 183 232 183 4,25 8,15 18

750 4 1687 60 220 322 079 077 1156 4,12 183 232 183 4,25 8,15 10,4

750 4 1669 60 208 332 081 077 1156 378 163 206 1,63 4,29 8,15 11

750 4 1380 50 200 366 08 074 11,56 3,61 176 208 176 519 8,15 11,9

750 [ 893 50 400 1.8 081 074 3473 36 1,75 193 1,58 8 11,4 24,9

750 6 893 50 230 312 081 074 3473 36 1,75 193 1,58 8 11,4 14,4

*909 4 1382 50 400 198 083 08 13 453 21 2,21 1,58 6,28 78 19,2

*909 4 1382 50 230 343 083 08 13 453 2,1 2,21 1,58 6,28 78 11,1

*909 2 2848 50 400 181 087 083 7,08 703 333 362 297 3,05 6,2 14,6

*909 2 2848 50 230 314 087 084 7,08 703 333 362 297 3,05 6,2 85

*1100 2 2845 50 400 24 086 077 7,08 52 315 342 21 3,69 58 18

*1100 2 2845 50 230 414 086 078 7,08 52 315 342 21 3,69 58 10,3

*1100 2 3457 60 380 256 078 084 7,08 686 34 417 34 3,04 3,12 9.3

*1100 2 3457 60 220 443 078 084 7,08 686 34 417 34 3,04 3,12 54

*1100 2 3440 60 208 437 083 084 7,08 658 304 372 304 3,05 3,12 57

*1100 2 2850 50 200 526 075 08 7,08 579 328 378 328 3,69 3,12 6,2

*1100 4 1320 50 400 28 082 069 13 Bl 15 17 13 796 6,18 21,3

*1100 4 1320 50 230 483 082 07 13 85 15 1,7 13 7,96 6,18 12,2

1240 4 1377 50 400 257 086 081 20,23 4,32 184 193 126 86 6,2 20,6

1240 4 1377 50 230 445 086 081 2023 4,32 184 193 126 86 6,2 11,9

1500 4 1393 50 400 3,5 087 071 20,23 38 2,1 255 1,55 1028 52 238

1500 4 1393 50 230 604 087 072 2023 38 2,1 255 1,55 1028 52 137

1500 4 1691 60 380 353 079 082 2023 2,59 191 256 191 8,47 3,1 13

1500 4 1691 60 220 612 079 081 2023 2,59 191 256 191 8,47 3,1 75

1500 4 1674 60 208 632 082 08 20,23 2,37 1,7 227 17 8,56 3,1 8

1500 4 1385 50 200 7,01 08 0,77 20,23 2,31 191 235 191 1034 3,1 87

1818 2 2840 50 400 336 091 086 124 738 343 357 289 6,11 29 4,4 133

1818 2 2840 50 230 582 091 08 124 738 343 357 289 6,11 29 77

2200 2 2840 50 400 455 086 081 12,4 53 26 32 26 74 25 14,7
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P, n, n, f, U, I, cos n J i/, M/ M/ M/ M, R, U, C,
¢ My M M, delta  star

\% mn' Hz V A kgem? Nm Q VDC VDC

2200 2 2840 50 230 785 086 082 124 53 26 3,2 26 74 25 84

2200 2 3448 60 380 442 088 086 124 71 289 375 289 6,09 1,62 9,5

2200 2 3448 60 220 766 088 086 124 71 289 375 289 6,09 1,62 55

2200 2 3428 60 208 788 091 085 124 6,52 258 334 258 6,13 1,62 58

2200 2 2842 50 200 88 087 083 124 6,29 286 345 286 739 1,62 6,2

Marcados com * também para DM 0217
5.2.7 DM 0217 assincrona trifasica

P, n, n,2 f U I cos N J I/, M/ M/ M/ M, R, U, C,
¢ My M M, deta  star

% mn? Hz V A kgem? Nm Q VDC VDC

306 8 689 50 400 1,02 068 064 2233 299 175 207 1,6 4,24 259 26,9

306 8 689 50 230 1,77 068 064 2233 299 1,75 207 1,6 4,24 259 15,6

455 6 889 50 400 1,08 085 072 2233 337 1,65 1,69 1,31 4,89 22,3 30,7

455 ) 889 50 230 1,87 085 072 2233 337 1,65 1,69 1,31 4,89 22,3 17,7

620 4 1391 50 400 1,32 085 08 11,56 4,52 1,88 206 1,35 4,26 12,7 214

620 4 1391 50 230 229 085 08 11,56 4,52 1,88 206 1,35 4,26 12,7 124

909 4 1382 50 400 1,98 083 08 13 4,53 21 2,21 1,58 6,28 78 19,2

909 4 1382 50 230 343 083 08 13 4,53 21 221 1,58 6,28 78 11,1

909 2 2848 50 400 1,81 087 083 7,08 7,03 333 362 297 3,05 6,2 14,6

909 2 2848 50 230 314 087 084 7,08 7,03 333 362 297 3,05 6,2 85

1100 8 709 50 400 371 059 073 821 3,66 205 269 1,89 1482 51 16,7

1100 8 709 50 230 643 059 073 821 3,66 205 269 1,89 1482 51 97

1500 6 934 50 400 336 081 08 82,1 4,84 215 229 1,55 1534 43 17,6

1500 6 934 50 230 582 081 08 82,1 4,84 215 229 1,55 1534 43 10,1

1500 4 1420 50 400 37 087 067 3578 55 22 25 18 1009 33 15,9

1500 4 1420 50 230 6,38 087 068 3578 55 22 25 18 10,09 33 9,2

2200 4 1433 50 400 4,45 085 084 4771 6,26 232 287 1,82 14,66 2,85 16,2

2200 4 1433 50 230 7,71 085 084 4771 6,26 232 287 1,82 14,66 2,85 9.3

2200 2 2873 50 400 5,01 078 081 18,51 6,05 247 33 2,27 731 335 19,6

2200 2 2873 50 230 868 078 082 1851 6,05 247 33 2,27 731 335 11,3

3000 4 1421 50 400 6,69 079 082 4771 577 265 307 232 20,16 2 15,9

3000 4 1421 50 230 1158 079 082 4771 577 265 307 232 2016 2 9,1
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P, n, n, £, U, | cos n J I/, M/ M/ M/ M, R, v, C,

¢ My M M, delta star
W min' Hz V A kgem? Nm Q VDC VDC
3000 2 2875 50 400 585 087 085 27,15 78 317 369 262 9,96 1,75 13,4

3000 2 2875 50 230 1152 087 075 27,15 78 317 369 262 9,96 175 8,8

53 Diagramas de conexdo Série DM assincrona trifasica

ATENCAO

Danos no motor de cilindro axial devido a uma conexao incorreta do dispositivo contra-recuo

> Para o funcionamento com dispositivo contra-recuo no sentido anti-hordrio, deve-se trocar as linhas de
suprimento L1 e L2.

Invers&o do sentido de rotagéo: Trocar as linhas de suprimento L1 e L2

Neste manual de instrucdes sé sdio apresentados esquemas de conexdes padronizados. Para outros tipos de conexdo,
o esquema de conexdes é fornecido separadamente, junto com o motor de cilindro axial. Para os esquemas de
conexdes dos codificadores ver pagina 50.

Abreviacdes ver pagina 109.

5.3.1 Conexodes de cabos

Trifésico, cabo com 4+2 fios, enrolamento para 1 tensdo, conexdo triangular ou em estrela (conexdo interior)
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Conexdo triangular: Baixa voltagem Conexdo em estrela: Alta voltagem

Trifésico, cabo com 7+2 fios, enrolamento para 1 tensdo, conexdo triangular ou em estrela (conexdo interior), com
freio

Conexdo triangular: Baixa voltagem Conexdo em estrela: Alta voltagem

Trifésico, cabo com 7+2 fios, enrolamento para 2 tensdes, conexdo triangular ou em estrela

Conexdo triangular: Baixa voltagem Conexdo em estrela: Alta voltagem

Versdo 3.3 (07/2023) pt
Tradugdo do manual de instrugdes original 35de 116



Informacoes do produto Série DM assincrona triféasica

5.3.2 Conexdes com unides de encaixe

Trifésico, plugue com cabo de 4+2 fios, enrolamento para 1 tensdo, conexdo triangular ou em estrela (com conexdo
interior)

Conexdo triangular: Baixa voltagem Conexdo em estrela: Alta voltagem

Trifésico, plugue com cabo de 7+2 fios, enrolamento para 1 tensdo, conexdo triangular ou em estrela (conexdo
interior), com freio

Conexdo triangular: Baixa voltagem Conex&o em estrela: Alta voltagem
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Trifésico, plugue com cabo de 7+2 fios, enrolamento para 2 tensdes, conexdo triangular ou em estrela

Conexdo triangular: Baixa voltagem Conexdo em estrela: Alta voltagem

5.3.3 Conexdes na caixa de terminais

Trifasico, enrolamento para 1 tensdo, ligagdo triéngulo ou estrela (com conexéo interior)
Conexdo triangular: Baixa voltagem Conexdo em estrela: Alta voltagem

Torque para parafusos de tampa da caixa de terminais: 1,5 Nm
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Trifésico, enrolamento para 1 tensdo, ligagdo triangulo ou estrela (com conexéo interior), com freio
Conexdo triangular: Baixa voltagem Conexdo em estrela: Alta voltagem

Torque para parafusos de tampa da caixa de terminais: 1,5 Nm

Trifésico, enrolamento para 2 tensdes, ligacdo tringulo ou estrela
Conexdo triangular: Baixa voltagem Conexdo em estrela: Alta voltagem

Torque para parafusos de tampa da caixa de terminais: 1,5 Nm
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5.3.4 Conexdes no FC 1000

Trifésico, enrolamento para 1 tensdo, ligag&o triangulo ou estrela, com freio

Conexdo triangular: Baixa voltagem Conexdo em estrela: Alta voltagem

Trifasico, enrolamento para 2 tensdes, ligacdo tringulo ou estrela

Conexdo triangular: Baixa voltagem Conexdo em estrela: Alta voltagem

Versdo 3.3 (07/2023) pt
Tradugdo do manual de instrugdes original 39de 116



Informacdes do produto da série DM sincrona

6 Informacdes do produto da série DM sincrona

6.1 Placa de caracteristicas da série DM sincrona

As indicacdes na placa de caracteristicas do motor de cilindro axial servem para a sua identificagéo. S6 assim o
motor de cilindro axial pode ser utilizado conforme as disposicdes.

Para os motores de cilindro axial da série DM existem diversos tipos de placas de caracteristicas:

1. Placa de caracteristicas circular (1) na tampa terminal do motor de cilindro axial (colada ou aplicada a laser)
2. Placa de caracteristicas retangular (2) na caixa de terminais (se existente, colada ou aplicada a laser)
3. laca de caracteristicas retangular (3) se encontra solta no motor

Placa de caracteristicas (1) da série DM sincrona
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Placa de caracteristicas (2) da série DM sincrona

Placa de caracteristicas (3) da série DM sincrona
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1 N° do diagrama de conexdes

2 Poténcia nominal

3 Numero de polos + modo operacional

4 Frequéncia nominal

5 Tens&o nominal

6 Corrente nominal

7 Torque nominal do rotor

8 Tensdo induzida do motor

9 Nomero de rota¢des nominal do rotor

11 Tipo do padrao UL

12 NUmero de série

13 Nomero de pedido + posicdo

14 Numero de artigo do cliente

15 Endereco do fabricante

6.2

Dados elétricos Série DM sincrona

Abreviacdes ver pagina 109.

6.2.1

DM 0080 sincrona

16 Simbolo CE
17 Simbolo UKCA/EAC
18 Simbolo UL

19 Comissdo eletrotécnica internacional: Padréo para
motores de cilindro axial

20 Diametro do tubo da carcaca do motor
21 Largura do cilindro

22 Peso

23 Classe de isolamento e nivel de protecao
24 Velocidade circunferencial do tubo

25 Produzido em semana/ano/pais

26 Tipo e quantidade de éleo

27 Tipo + design

28 Cédigo QR

29 Sentido de marcha (s6 com dispositivo contra-recuo)

Nomero de polos

8 (4 pares de polos)

Velocidade nominal do rotor 3000 rpm

Frequéncia nominal 200 Hz

Conexdo de enrolamento Estrela

Tipo de protecdo térmica TC130°C

Py U I b e N & M M MR L, L, k T ky U

W VvV A A A kgx Nm Nm Nm Q mH mH V/ ms Nm/ V

cm? krpm A

145 230 081 081 243 085 0,46 046 046 1,38 21,6 456 53,7 4157 497 057 4,37

145 400 047 047 141 0,83 0,46 046 046 1,38 56,6 130,7 138 7223 441 098 6,65

298 230 1,3 13 39 0,86 0,92 095 095 285 102 278 29,3 47,46 575 073 3,32

298 400 078 078 234 087 0,92 095 095 285 29,1 819 94,1 8309 648 1,22 5,67

425 230 23 23 6,9 0,87 1,38 135 1,35 4,05 5,66 16,3 19,4 45,81 686 0,59 3,25
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Py U I b e N & MM, M, R sd w K T ky U
W VvV A A A kgx Nm Nm Nm mH mH V/ ms Nm/ V
cm? krpm A

425 400 1,32 1,32 396 086 1,38 1,35 1,35 4,05 176 498 59 80,8 6,7 1,02 5,81
550 230 294 294 882 09 1,84 175 175 525 389 10,2 11,8 38,45 6,06 0,59 286
550 400 1,7 17 51 09 1,84 1,75 175 525 9,2 24,1 27,6 66,6 6 1,03 391

Induténcia calculada por média: L = (L, + L)/2

6.2.2 DM 0113 sincrona
Nomero de polos 8 (4 pares de polos)
Velocidade nominal do rotor 3000 rpm
Frequéncia nominal 200 Hz
Conexdo de enrolamento Estrela
Tipo de protecéio térmica TC 130 °C
P, U I I, e N & My M, MR, Ly L, k T ky Uy
W VvV A A A kgx Nm Nm Nm mH mH V/ ms Nm/ V

cm? krpm A

300 230 1,25 1,25 &7 085 21 096 096 288 1253 55 102 5034 1,78 076 392
300 400 0,72 0,72 2,16 085 21 096 096 288 376 165 307 872 1,78 1,32 6,77
700 230 267 267 8,01 089 629 223 223 669 2,63 25 4,4 5548 3,57 0,84 176
700 400 1,54 1,54 4,62 089 629 223 223 669 79 74 133 96,1 357 1,45 3,04
1100 230 397 397 11,91 092 838 35 35 10,5 1,89 19 32 56,52 339 088 1,88
1100 400 229 2,29 6,87 092 838 35 35 10,5 5,66 58 9.6 979 339 153 3,24

Indutancia caleulada por média: L = (L, + L)/ 2

6.2.3 DM 0138 sincrona
Nomero de polos 8 (4 pares de polos)
Velocidade nominal do rotor 3000 rpm
Frequéncia nominal 200 Hz
Conexdo de enrolamento Estrela
Tipo de protecéio térmica TC 130 °C
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P, U I, I, Lo 4 M M M_ R L, L k T ky, U,

R N 0 max P

max s e .
W VvV A A A kgx Nm Nm Nm Q mH mH V/ ms Nm/ V
cm? krpm A

1800 230 594 594 1782 085 152 573 573 17,9 133 39 56 63,62 1558 0,96 1,98

1800 400 3,43 3,43 1029 085 152 573 573 17,19 4 11,6 169 1102 1558 1,67 3,43

Indutancia calculada por média: L = (L, + qu) /2

6.3 Dados elétricos Série DM sincrona sem éleo

Abreviacdes ver pagina 109.

6.3.1 DM 0080 sincrona sem éleo

Nomero de polos 8 (4 pares de polos)

Velocidade nominal do rotor 3000 rpm

Frequéncia nominal 200 Hz

Conexdo de enrolamento Estrela

Tipo de protecdo térmica TC 130 °C

P, U I, I . n J M M M _ R L, L, Kk T ky, Ug

W VvV A A A kgx Nm Nm Nm Q mH mH V/ ms Nm/ V
cm? krpm A

80 230 045 045 135 085 046 025 025 075 21,6 45,6 537 41,57 497 0,57 2,43

80 400 026 026 0,78 083 046 025 025 075 56,6 1307 138 72,23 441 0,98 3,68

110 230 048 048 144 086 092 035 035 1,05 10,2 27,8 293 4746 575 0,73 1,22

110 400 029 029 087 087 092 035 035 1,05 29,1 819 94,1 83,09 6,48 1,22 2,11

180 230 097 097 291 087 138 057 057 171 5,66 16,3 19,4 45,81 6,86 0,59 137

180 400 056 056 168 086 138 057 057 171 17,6 49,8 59 80,8 6,7 1,02 2,46

235 230 13 1.3 39 092 184 075 075 225 3,89 10,2 11,8 3845 606 059 1,26

235 400 075 075 225 092 184 075 075 225 9.2 24,1 276 666 6 1,03 1,73

Indutancia calculada por média: L = (L, + qu) /2
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6.3.2 DM 0113 sincrona sem éleo

Nomero de polos

8 (4 pares de polos)

Velocidade nominal do rotor 3000 rpm
Frequéncia nominal 200 Hz
Conexdo de enrolamento Estrela
Tipo de protecdo térmica TC 130 °C
PN UP IN IO Imﬂx r] JR MN MO Mmﬂx RP Lsd 'sq ke Te kTN USH
W V A A A kgx Nm Nm Nm mH mH V/ ms Nm/ V
cm? krpm A

190 230 08 0,8 24 088 21 06 06 18 1253 55 10,2 50,34 1,78 0,76 2,51
190 400 0,46 0,46 1,38 088 21 06 06 18 37,6 16,5 30,7 87,2 1,78 1,32 4,32
440 230 1,77 1,77 531 087 6,29 14 14 4,2 2,63 25 4,4 55,48 357 0,84 1,16
440 400 1,02 1,02 3,06 087 6,29 14 14 4,2 79 74 13,3 96,1 357 1,45 2,01
700 230 255 255 7,65 094 838 223 223 669 1,89 19 32 56,52 339 0,88 1,20
700 400 147 147 441 094 838 223 223 6,69 5,66 58 9.6 97.9 339 1158 2,08

Induténcia calculada por média: L = (L, + qu) /2

6.3.3 DM 0138 sincrona sem éleo
Nomero de polos 8 (4 pares de polos)
Velocidade nominal do rotor 3000 rpm
Frequéncia nominal 200 Hz
Conexdo de enrolamento Estrela
Tipo de protecdo térmica TC130°C
PN UP IN IO Imux r] JR MN MO Mmux RP Lid 'sq e kTN USH

vV A A A kgx Nm Nm Nm Q mH mH V/ ms Nm/ V
cm? krpm

1000 230 336 3,36 10,08 0,89 15,2 318 318 954 133 39 56 63,62 1558 0,96 1,12
1000 400 1,94 194 582 0,89 15,2 318 318 954 4 11,6 169 1102 1558 1,67 1,94

Induténcia calculada por média: L = (L, + qu) /2
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6.4 Diagramas de conexdo Série DM sincrona

ATENCAO

Danos no motor de cilindro axial devido a uma conexdo incorreta

> Motores de cilindro axial da série DM sincrona ndo devem ser conectados diretamente & rede elétrica, mas
devem ser operados através de um inversor de frequéncia apropriado.

Nesse manual de instrucdes s6 se encontram diagramas de conexdes padronizados. Para outros tipos de conexdo,
o diagrama de conexdo é fornecido separadamente, junto com o motor de cilindro axial. Para os diagramas de
conexdo dos codificadores ver 50.

Abreviacdes ver pagina 109.

6.4.1 Conexoes de cabos

Trifasico, cabo com 442 fios, enrolamento para 1 tensdo, conexdo em estrela
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Trifasico, cabo com 7+2 fios, enrolamento para 1 tensdo, conexdo em estrela, com freio

6.4.2 Conexdes com unides de encaixe

Trifasico, cabo com 442 fios, enrolamento para 1 tensdo, conexdo em estrela
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6.4.3 Conexdes na caixa de terminais

Trifasico, cabo com 442 fios, enrolamento para 1 tensdo, conexdo em estrela

Trifasico, cabo com 742 fios, enrolamento para 1 tensdo, conexdo em estrela, com freio
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6.4.4 Conexdes no FC 1000

Trifasico, cabo com 442 fios, enrolamento para 1 tensdo, conexdo tridngulo ou estrela

Trifésico, cabo com 7+2 fios, enrolamento para 1 tens&o, conexdo triéingulo ou estrela
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7 Opc¢oes e acessorios
7.1 Freio eletromagnético para a série DM assincrona trifasica
M Torque nominal continuo do freio
Je Momento de inércia préprio do freio
Use Tens&o nominal
P Poténcia nominal

| Corrente nominal

Tempo de reacdo do freio

pick up
e Tempo de resposta de soltar o freio com comutagdo do lado da tenséo alternada
all deloy AC
Tpegme Tempo de resposta de soltar o freio com comutagdo do lado da tens&o continua
Motor Tamanho do freioc M J P U Iy bkor  Yraldeloyac Yol delay DC
Nm kgx W VDC A ms ms ms
cm?

DM 0080 2 0,7 0,04 12 24 0,50 20 80 13
assincrona 104 012
DM 0113 15 008 24 24 1 30 200 26
assincrona 104 0,23

207 0,12
DM 0138 29 023 24 24 1 30 200 26
assincrona 104 0,23

207 0,12
DM 0165/ 5 595 068 33 24 1,38 40 260 46
DRl 104 032
assincrona

207 0,16
DM 0217 12 50 104 0,48 60 500 60
assincrona 207 0,24

DM 0217* ver péagina 31.
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Comutando AC (a tensdo de entrada nos terminais 1 e 2 do Longo tempo de retardacéo de
retificador de freio é ligada.) desacionamento

Voltagem do freio de aprox. 1V

Freio atua suavemente

Com comutagdo DC (a tensdo de saida é comutada através dos  Curto tempo de retardagdo de
terminais 3 e 4 do retificador do freio.) desacionamento

O contato de comutagdo deve ser apropriado para picos de Voltagem do freio de aprox. 500 V
alta voltagem e as faiscas de ruptura geradas ao comutar DC.

Freio atua repentinamente

Retificador eletrénico Comportamento parecido com comutacdo DC

Voltagem de sobre-excitagdio = 2 x voltagem operacional nominal, t se reduz para metade.

pick up
Padrdo 104 V DC, que pode ser fornecido a partir do armazém

O torque de frenagem do tubo da carcaga do motor corresponde a relagéo de transmissdo do motor
multiplicada pelo torque de frenagem, exibido na tabela acima. Por seguranca, ao projetar o freio,

deve ser calculada uma reserva de 25 %. O freio ndo é um freio imobilizador de seguranca. Existem
combinagdes de motor que tém um torque maior do que o torque de frenagem, por conseguinte, é sempre
recomenddvel a relacdo de transmisséo mais elevada possivel na utilizagéio de um freio.

Todos os freios sdo projetados para o funcionamento de partida/parada.

Os tempos de retardacdo de acionamento e desacionamento dos freios podem variar fortemente, dependendo dos
seguintes fatores:

* Tipo e viscosidade do éleo
* Quantidade do éleo no motor de cilindro axial
* Temperatura ambiente

* Temperatura operacional interna do motor
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7.2 Retificador do freio para a série DM assincrona trifésica
Voltagem de  Voltagem  Volta- Volta- Tipo Utilizagao N° de pedido
entrada de gem de gem de
partida parada
V AC VvV DC VDC VDC W VvV DC A
115 104 104 52 Retificador de Aplicagdes de 61011343
comutagdo rapida partida/ parada ou

funcionamento continuo

230 207 207 104 Retificador de Aplicacdes de 61011343
comutagdo rapida partida/ parada ou
funcionamento continuo

230 104 104 104 Retificador de meia Aplicacdes de 1001440
onda de via 0nica e partida/ parada ou
retificador de ponte  funcionamento continuo

230 104 190 52 Retificador de fase Funcionamento continuo 1001442
400 104 180 104 Multiswitch Funcionamento continuo 1003326
460 104 180 104 Multiswitch Funcionamento continuo 1003326
460 207 207 207 Retificador de meia Aplicacdes de 1001441
onda de via Gnica e partida/ parada ou
retificador de ponte funcionamento continuo

A energia pode ser poupada utilizando um retificador de comutagdo rapida ou um retificador de fase, visto que a
voltagem suportavel é mais baixa do que a voltagem de frenagem.

7.2.1 Retificador de freio - conexdes

A Interroll recomenda a montagem de um interruptor entre 3 e 4 para que o freio possa ser solto rapidamente.

Retificador de meia onda de via Gnica
1, 2 Entrada 5, 6 Freio
3, 4 Ponte
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Retificador em ponte
1, 2 Entrada 5, 6 Freio
3, 4 Ponte

Retificador de fase
1, 2 Entrada 5, 6 Freio
3, 4 Freio*

Méxima frequéncia de comutagdo = 2 ciclo/segundo

* A ligagdio 3/4 interrompe a comutagdo DC e prolonga o tempo de retardagéo de desacionamento
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Retificador de comutacdo répida

1, 2 Entrada

5, 6 Freio

3, 4 Ponte 7, 8 Ajuste, Tempo de retardagdo
Retificador Multiswitch
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7.2.2 Retificador do freio - dimensdes

Retificador de meia onda / retificador de ponte

N° de encomenda A B C D E
mm mm mm mm mm

1001440 34 30 25 35 4,5

1001441 64 30 54 4,5 5
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Retificador de fase (n® de encomenda 1001442)
Trilho de montagem 35 mm EN 50022
n°® de art. Mayr 1802911
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Retificador de comutacdo répida (n° de encomenda 61011343)
Trilho de montagem 35 mm EN 50022
n°® de art. Mayr 1802911

Retificador mdltiplo (n° de encomenda 1003326)
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7.3 Motores de cilindro axiais assincronos com inversores de frequéncia

7.3.1 Torque dependendo da frequéncia de entrada

Frequéncia operacional [Hz] 5 10 15 20 25 3050 55 60 65 70 75 80

Momento disponivel do motor em %
Frequéncia nominal  50Hz 80 85 90 95 100 100 91 83 77 71
do mtor 60Hz 75 80 85 90 95 100 100 100 92 8 80 75

Valor 1: Com base na frequéncia nominal do motor de 50 Hz (Na faixa de atenuagdo de campo, os motores de 50
Hz s6 deveriam ser operados até 70 Hz.)

Valor 2: Com base na frequéncia nominal do motor de 60 Hz (Na faixa de atenuacéo de campo, os motores de 60
Hz s6 deveriam ser operados até 80 Hz.)

A dependéncia do torque, apresentada na parte superior da figura, é expressa como P = T x w. Com uma
frequéncia operacional reduzida, inferior a 20/24 Hz, o torque do motor é reduzido devido a condicdes de
dissipacdo de calor modificadas. Devido & quantidade de éleo, a dissipagdo de saida é diferente da de motores de
ventiladores padrdo. Com frequéncias a partir de 80 ... 85/ 95 ... 100 Hz, a curva para o momento indicado n&o
tem uma forma hiperbélica, como mencionada acima, mas esta é substituida por uma fungdio quadrada resultante
da influéncia do torque méximo do motor e da tensdo. A linha caracteristica de saida/de frequéncia da maioria dos
inversores de frequéncia alimentados com 3 x 400 V / 3 x 460 V pode ser parametrada em 400 V / 87 Hz, para
que seja possivel conectar motores de 230 V / 50 Hz. Isto pode produzir mais perdas no motor e pode levar ao seu
sobreaquecimento, se o motor tiver sido projetado com reserva de poténcia pequena demais.

7.3.2 Parametros do inversor de frequéncia

Frequéncia de ciclo:

uma dlta frequéncia de ciclo leva a um melhor grau de aproveitamento do motor. Frequéncias ideais s&o as
de 8 ou de 16 kHz. Parémetros, como, por exemplo, a qualidade do teste de concentricidade (motor funciona
concentricamente) e o desenvolvimento de ruidos, também séo positivamente influenciados por altas frequéncias.
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Aumento de tensdo:

Os motores de tambor Interroll s&o geralmente adequados para operagéo em conversores de frequéncia e, portanto,
também para altas taxas de aumento de tenséo.

No entanto, as altas taxas de aumento de tensdo em conjunto com cabos longos do motor causam altas tensdes de
impulso que sobrecarregam o sistema de isolamento e causam o seu envelhecimento. Para evitar o envelhecimento
prematuro do isolamento do enrolamento e, consequentemente, danos no motor de cilindro, podem ser instalados
estranguladores de motor, filtros dU/dt ou filtros sinusoidais entre o inversor e o motor de cilindro.

O comprimento de cabo recomendado deve ser consultado no manual de instrugdes do conversor de frequéncia.

Tensdo:

se para o motor de cilindro axial for montado um inversor de frequéncia com uma alimentac&o monofasica, deverd
ser assegurado que o motor indicado seja apropriado para a tenséo de saida do inversor de frequéncia e que seja
devidamente conectado. Motores monofésicos ndo podem ser operados no inversor de frequéncia.

Frequéncia de saida para motores assincronos:

devem ser evitadas aplicagdes com frequéncias de saida na faixa de atenuagdio de campo acima de 70 Hz (apenas
em motores assincronos). Altas frequéncias podem causar ruidos, vibragdes e ressondncias e reduzir o torque de
saida nominal do motor. Com a tecnologia de 87 Hz, motores assincronos podem ser operados até uma frequéncia
maxima de 87 Hz. No entanto, o motor néo deve consumir mais poténcia a 87 Hz do que a indicada na sua placa de
caracteristicas. Para a tecnologia de 87 Hz é necessério um motor que ainda tenha uma reserva de poténcia de, no
minimo, 75% quando opera a 50 Hz. Cuidado ao utilizar inversores regulados por U/f com frequéncias abaixo de 20
Hz, pois no motor pode ocorrer superaquecimento ou perda de poténcia. O revendedor Interroll local pode informar
sobre a reserva de poténcia necessdria.

Poténcia do motor:

nem todos os inversores de frequéncia podem operar motores com mais de 6 polos e/ou poténcias de saida abaixo
de 0,2 KW / 0,27 CV. Em caso de duvidas, entre em contato com o seu revendedor Interroll ou com o fornecedor do
inversor de frequéncia.

Parémetros de inversores de frequéncia:

os inversores de frequéncia s&o normalmente fornecidos com ajustes de fabrica. Assim, normalmente, o inversor
n&o estd imediatamente pronto para funcionar. Os parémetros devem ser adaptados ao motor em questdo. Para
os inversores de frequéncia que sdo vendidos pela Interroll pode, a pedido, ser enviado um manual de instrugdes,
especialmente criado para motores de cilindro axial, para o respectivo inversor de frequéncia.

7.4 Inversor de frequéncia FC 1000

O Interroll FC 1000 é um inversor de frequéncia descentralizado para controlar motores de cilindro axial Interroll
com a opgdio de montagem na parede ou no motor.

Podem ser operados motores sincronos e assincronos, sem sensores ou com feedback de encoder.

O controle de freios eletromagnéticos é possivel a partir do tamanho 2. Mais detalhes e informagdes encontram-se
no manual do FC 1000.
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7.4.1 Dados técnicos

Frequéncia de saida

0-400 Hz

Frequéncia de pulso

3 - 16 kHz, configurac@o de fabrica = 6 kHz

Capacidade de sobrecarga tipica

150 % tor 60 s, 200 % tor 3,5 s

Rendimento

>95 %, dependendo do tamanho

Temperatura operacional /
ambiente

-30 a +40 °C (S1 - 100 % ED)

Nivel de protegdio

IP 55 ou IP 66 (nsd tupH)

Medidas de protecéio contra

sobretemperatura do inversor de frequéncia, sobretensdo e subtensdo, curto-
circuito, falha de terra, sobrecarga

Monitoramento da temperatura
do motor

Motor-It, PTC / interruptor bimetdlico

Regulacdo e controle

Controle vetorial de corrente sem sensores (ISD), curva
caracteristica U/f linear, VFC de ciclo aberto, CFC de ciclo aberto, CFC de
ciclo fechado

Interfaces

4 entradas digitais, 2 saidas digitais (BG 2)
interface de encoder, interface de programagéo RS232/485

Sistema de encoder

Encoder rotativo incremental TTL
HTL (através de entradas digitais)
Encoder de valor absoluto SSI

Controle de freio (BG2)

PWM, freio de tensdo nominal 100 - 300 V DC

CLpP

CLP integrado para tarefas menores de controle

7.4.2 Dados elétricos

Variante 450 370 950
Tamanho 1 2 2
Poténcia nominal 0,45 kW 0,37 kW 0,95 kW
Tensdo de rede 3 AC 400V -20 %...480 V +10 %, 47 - 63 Hz
Corrente de entrada 1,7 A 12 A 2,6 A
Corrente de saida 15A 1,TA 27 A
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7.4.3 Montagem e instalacéo eléctrica

Choque elétrico devido a instalagdo incorrectal

> Os trabalhos de instalagdo eléctrica s6 podem ser executados por electricistas autorizados.

> Desligue o conversor de frequéncia da alimentagdo eléctrica antes de o instalar, remover ou voltar a ligar.

Posi¢éio de instalagéo incorrecta

Né&o é permitida uma posicdo de instalagéo suspensa com a parte superior da unidade com as aletas de
arrefecimento viradas para baixo.

Dados predefinidos do motor

Na variante de montagem no motor, os dados do motor do conversor de frequéncia séo definidos pela
Interroll.

Montar o conversor de frequéncia numa posicéo definida.
Ligar o conversor de frequéncia de acordo com o esquema de ligagdio.

Instalar o software no aparelho terminal local, ver "Manual de instru¢des FC1000".

A w N~

Ligar ao inversor de frequéncia através de Bluetooth, adaptador USB ou rede para efetuar as configuracdes.
Para mais informagées, consulte "Instrucdes de funcionamento FC1000".

7.5 Tipos de codificadores BMB-6202 & BMB-6205 SKF
Fabricante: SKF

O codificador consiste em dois componentes: um mancal padrédo com codificador magnético embutido e uma
respectiva resisténcia de carga que varia de tamanho, dependendo da voltagem operacional. A resisténcia de carga
ndo estd incluida no volume de fornecimento.

A resolucdo INC é determinada pelo tamanho do mancal e, portanto, pelo tamanho do motor. A resolucéo INC, em
incrementos por rotacdo do cilindro, é calculada da seguinte maneira:

INC = p x relagéo de transmissdo (i)

A relacdo de transmissdo (i) é indicada no catdlogo principal dos motores de cilindro axial ou pode ser solicitada &
Interroll.

p = nimero dos impulsos do codificador por rota¢do do rotor, selecionado por meio da seguinte tabela:

Tipo de codificador Tamanho do mancal Tamanho do motor de Impulsos por rotagdo do
cilindro axial rotor (p)

EB-6202-SKF- HTLOC- 6202 DM 0080 ... DM 0138 32

32-N-0,5

EB-6205-SKF- HTLOC- 6205 DM 0165 .. DM 0217 48

48-N-0,5
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7.5.1 Dados técnicos

Voltagem operacional nominal 45024V DC
Corrente méx. de saida nominal 20 mA
Corrente operacional max. 8a 10 mA
Impulsos por rotagdo (p) 32/48

Alta voltagem >35V

Baixa voltagem <01V

Abreviacdes ver pagina 109.

7.5.2 Conexodes

ATENCAO
Danos no codificador devido a tensdes/correntes altas demais
> Deve ser assegurado que a corrente de comutagdo mdxima é sempre inferior a 20 mA.
> O codificador ndo deve ser operado com voltagens acima de 24 V.

Abreviacdes ver pagina 109.

A Interroll recomenda a utilizagéo de acopladores éticos.
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A sequéncia de sinal de A e B depende dos niveis da engrenagem do motor de cilindro axial. Por isso &
possivel que em motores de cilindro axial, com o mesmo nimero de polos e poténcia, mas com diferentes
niveis da engrenagem, o sentido de rotagéo possa variar. Neste caso, os cabos de sinal A e B podem ser
permutados.

7.5.3 A melhor possibilidade de conexéo

A melhor possibilidade de conectar um codificador com saida NPN Open-Collector a um aparelho de
entrada

1 Encoder 3 Sinal B
2 Sinal A
+V Tenséo operacional 0V Ligagdo & terra

R, Resisténcia de carga
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Condicdo prévia:
R deve ser apropriado para a faixa de corrente de saida indicada para o codificador.

1. Se possivel, devera conectar o codificador a um interface, como apresentado acima. A resisténcia do
consumidor integrada RL é normalmente prevista para uma faixa de corrente de carga de 15 mA, para que
n&o ocorra uma sobrecarga na saida do codificador.
O nivel de sinal de alguns aparelhos de entrada pode ser ajustado, através do Hardware ou do Software, em
NPN ou em PNP. Neste caso é necessario NPN.

2. Se isto n&o for possivel, deve ser usado um acoplador de sinal.
A fungdio de um acoplador de sinal estd apresentada na figura acima. Utilizaveis sdo:

WAGO Terminal eletrénico com acoplador ético N° de pedido 859-758
PHOENIX Acoplador ético de entrada Tipo: DEK-OE-24DC/24DC/100KHz
WEIDMUELLER Acoplador ético Waveseries Tipo: MOS 12-28VDC 100kHz

7.6 Tipo de codificador RM44IC & RM44IA RLS
Saida: Incremental, RS422A 5 V, Push-Pull, 24 V

A resolucdo INC, em incrementos por rotacéo do tambor, é calculada da seguinte maneira:
INC=pxi
p = nimero de impulsos do codificador por rotacéo do rotor

i = coeficiente de transmissdo do motor de cilindro axial

7.6.1 Dados técnicos

RS422A 5V Push-Pull 24 V
Voltagem de rede 5VE5% 8-26V
Fonte de alimentagéo 35 mA 50 mA bei 24 V
Resolugdo p (impulsos 2048, 1024, 512, 256, 128, 64,32 " 1024, 512, 256, 128, 64,32 "
por rotagdo)
Sinal de saida (RS422A) A, /AB, /B, Z,/Z A, /AB, /B, Z, /Z
Transmissdo de sinal 50 m 20 m
max.
Exatiddo? +0,5° +0,5°
Histerese 0,18° 0,18°

) Qutras resolugdes a pedido. Por favor entre em contato com a Interroll.

20 pior caso dentro dos pardmetros operacionais, inclusive a posicéo do imd e a temperatura.
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Codificador RLS
A conexdo com resisténcia e condensador (RC) pode reduzir avarias eletrénicas.

* = voltagem de codificagdo conforme a placa de caracteristicas do motor

A sequéncia de sinal de A e /A e B e /B depende do nivel da engrenagem do motor de cilindro axial. Por
isso é possivel que em motores de cilindro axial, com o mesmo niumero de polos e poténcia, mas com
diferentes niveis da engrenagem, o sentido de rotagdo possa variar. Neste caso os cabos de sinal Ae /Ae
B e /B podem ser permutados

7.6.2 Conexéo de sinal

1 Encoder 3 Sistema elétrico do cliente

2 Impedéncia do cabo = 120 Q
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7.7 Tipo de codificador RM44SC RLS

Saida: Absolut Single Turn, interface serial sincrona (SSI)

A resolucdo POS, em incrementos por rotagéo do cilindro, é calculada da seguinte maneira:
POS =p xi

p = nimero de posi¢des do encoder por rotagdio do rotor

i = coeficiente de transmissdo do motor de cilindro axial

7.7.1 Dados técnicos

SSI - RS422
Tens&o de rede 5V+5%
Alimentagdo elétrica 35 mA
Resolugdio (posicdes por rotacdo) 10 bit (1024)
Sinal de saida (RS422A) SSI - RS422
Precisdio +0,5°
Histerese 0,18°

7.7.2 Conexodes

Abreviacdes ver pagina 109.

RLS-SSI

A conexdo com resisténcia e condensador (RC) pode reduzir avarias eletrénicas.
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7.7.3 Conexéo de sinal

1 Encoder 3 Sistema elétrico do cliente

2 Impedéncia do cabo = 120 Q

7.8 Resolvedor tipo RE-15-1-LTN

Um resolvedor é um sistema de resposta indutivo e robusto. Ele estd integrado no motor de cilindro axial e é utilizado
principalmente em servo-sistemas.

7.8.1 Dados técnicos

Frequéncia de entrada 5 kHz 10 kHz
Tenséo de entrada 7V

Corrente de entrada 58 mA 36 mA
Desfasagem (£ 3°) 8° -6°
Tens&o nula méx. 30 mV

Preciséo + 10, = 6' a pedido

Onda harménica méx. 1'

Temperatura operacional -55°C a +155°C

Méx. velocidade admissivel 20.000 rpm.

Peso do rotor 25¢g

Peso do estator 60 g

Momento de inércia do rotor 0,02 kgem?

Hi-Pot Carcaga/enrolamento min. 500 V

Hi-Pot Carcaga/enrolamento min. 250 V

Comprimento do estator 16,1 mm
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7.8.2 Conexodes

Abreviacdes ver pagina 109.

Conexdo Ref+ em Ref- Cos+ em Cos- Sin+ em Sin-

Resisténcia 40 Q 102 Q 102 Q

7.8.3 Impedéncia

Frequéncia de entrada 5 kHz 10 kHz
Z emQ 75i 98 110j 159
Z emQ 70; 85 96 150
Z_emQ 180j 230 245j 400
Z_emQ 170j 200 216j 370
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1 Lado primério 2 Lado secunddrio

Versdo 3.3 (07/2023) pt
Tradugdo do manual de instrugdes original 69de 116



Opc¢oes e acessérios

7.9
Fabricante: SICK

Tipo de codificador Hiperface SKS36/SEK37

Sistemas de feedback de motor com HIPERFACE s&o uma mistura de codificador de valor incremental e absoluto
e combinam as vantagens de ambos os tipos de codificadores. Através da utilizagdo de sinais de seno e cosseno
altamente lineares, a alta resolucdo necessdria é alcancada por interpolagéo no regulador de acionamento.

A resolucdo INC, em incrementos por revolugdo do motor, é calculada da seguinte maneira:

INC =p xi

p = nimero de impulsos do codificador por revolu¢do do motor

i = transmisséo da caixa de velocidades do motor de cilindro axial

7.9.1 Dados técnicos
SKS36
Performance
Nomero de periodos de seno/cosseno por 128
rotagdo
Nomero total de passos 4.096

Passo de medicao

2,5 segundos angulares na interpolacdo dos sinais de seno/
cosseno com, por ex., 12 bits

Nao-linearidade integral do tipo.

+ 80 segundos angulares (limites de erro na avaliagdo dos sinais
seno/cosseno)

Néo-linearidade diferencial

* 40 segundos angulares (ndo-linearidade de um periodo de
seno/cosseno)

Interfaces

Histérico do cédigo

Crescente na rotagdo no sentido hordrio, visto pelo lado do cabo

Sinais de interfaces

Canal de dados do processo SIN, REFSIN, COS, REFCOS:

analégico, diferencial Canal de parametros RS 485: digital

Dados elétricos

Interface elétrico

HIPERFACE

Faixa de voltagem operacional/tensdo de
alimenta¢do

7VDC..12VDC

Tenséo de alimentacdo recomendada 8V DC
Corrente operacional sem carga 60 mA
Frequéncia de saida para sinais seno/cosseno 0 kHz ... 65 kHz
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7.9.2 Conexées

Abreviacdes ver pagina 109.

SKS36 Hiperface
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8 Transporte e armazenagem

8.1 Transporte

Perigo de ferimentos devido a um transporte incorreto
> O:s trabalhos de transporte sé6 devem ser realizados por pessoal especializado autorizado.

> Para motores de cilindro axial com um peso de 20 kg ou mais, se deveré utilizar um guindaste ou um
dispositivo de elevacéo durante o transporte. A carga 0til da corda de elevagdo ou do dispositivo de
elevacdo deve ser superior ao peso do motor de cilindro axial. O cabo do guindaste e o dispositivo de
elevacdo devem estar firmemente fixos nos eixos do motor de cilindro axial.

> Né&o empilhar as paletas.

> Antes do transporte deverd assegurar-se de que o motor de cilindro axial estd suficientemente fixo.
ATENCAO

Perigo de danos no motor de cilindro axial devido a transporte desapropriado

> Evitar fortes golpes durante o transporte.

> Nao levantar o motor de cilindro axial pelo cabo nem pela caixa de terminais.

> Na&o transportar os motores de cilindro axial entre éreas quentes e frias. Isso pode levar & formagéo de

agua condensada.

> Durante o transporte em contentores para transporte marinho, deve ser assegurado que a temperatura no
contentor ndo estd permanentemente acima de 70 °C (158 °F).

> Assegure-se de que os motores da série DM, destinados para a montagem vertical, s&o transportados na
posicéio horizontal.

1. Controlar cada motor de cilindro axial apés o transporte e verificar se apresenta danos.
2. Se forem verificados danos, se deve fotografar as partes danificadas.
3. No caso de um dano de transporte, se deve informar imediatamente o expedidor e a Interroll, para néo

perder os direitos de indenizacdo.

Versdo 3.3 (07/2023) pt
72de 116 Tradugdo do manual de instrugdes original



8.2

Transporte e armazenagem

Armazenamento

Perigo de ferimentos devido a um armazenamento incorreto

>
>
>

Nao empilhar as paletes.
Empilhar no méximo quatro caixas de papeldo.

Observar que estejam fixas corretamente.

Armazenar o motor de cilindro axial, na horizontal, em local limpo, seco e fechado entre +15 a +30 °C;
protegido contra condi¢des molhadas e umidade.

Em caso de periodos de armazenamento superiores a trés meses, deverd girar o eixo, de tempos em tempos,
para evitar danos nas vedagdes do eixo.

Controlar cada motor de cilindro axial apés o armazenamento e verificar se apresenta danos.
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9 Montagem e instalacéo eléctrica

9.1 Avisos de adverténcia para a montagem

Risco de ferimentos devido a choque elétrico!

Durante a montagem da correia, o motor sincrono pode ficar carregado eletricamente devido aos movimentos
de rotagdo, especialmente no caso do transportador inclinado. Isto pode provocar um choque elétrico se houver
contacto com os fios do motor.

> Isolar os fios do motor antes da montagem e da desmontagem.

> Ligar o motor de cilindro & terra.

Perigo de ferimentos em caso de montagem incorrectal

Em caso de montagem incorrecta, o motor de cilindro bate no suporte de montagem durante a operagdo de
inversdo. A longo prazo, isto pode levar & quebra de material, o que pode provocar a queda de componentes ou
danificar o cabo.

> Observar a posicdo de montagem.
> Observar uma folga axial de, no minimo, 1,0 mm e, no méximo, 2,0 mm.
> Observar uma folga de tor¢do de no méx. 0,4 mm.
ATENCAO
Perigo de danos materiais que possam levar a uma falha ou a uma reduzida vida 6til do motor de cilindro axial
> Nao deixar o motor de cilindro axial cair nem utiliza-lo de forma incorreta, para evitar danos internos.
> Controlar cada motor de cilindro axial antes da instalagéo e verificar se apresenta danos.
> Nao segurar, nem transportar nem fixar o motor de cilindro axial pelos cabos que saem do eixo do motor

ou pela caixa de terminais, para evitar danos nas pecas e nas vedagdes internas.

A\

Néo torcer o cabo do motor.

> Naéo esticar demais a cinta transportadora.
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9.2 Montagem do motor de cilindro axial
9.2.1 Posicionamento do motor de cilindro axial
Assegure-se de que os dados na placa de caracteristicas estejam corretos e coincidam com o produto encomendado

e confirmado.

Para a montagem de um motor de cilindro axial, em aplicacdes ndo horizontais, é necessério utilizar um
modelo especial. O modelo exato deve ser indicado por ocasido da encomenda. Se houver dividas, entre
em contato com a Interroll.

O motor de cilindro axial deve ser montado na horizontal com uma folga de +/- 5°, se na confirmagéo do
pedido ndo estiver especificada outra coisa.

Posicéo do motor de cilindro axial

Todos os motores de cilindro axial apresentam um nimero de série na extremidade do eixo. A série DM de 0080 a
0138 pode ser montada em qualquer sentido.

Tipo de motor/posi¢do de montagem 0° -45° -90° 45° 90° 180°
DM 0080 .. DM 0138 J J J J J J
DM 0165 J J o J J

DM 0217 J J J J J
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9.2.2 Montagem do motor com suportes de montagem

Os suportes de montagem devem ser suficientemente robustos para suportar o torque do motor.

1.

Montar o suporte no quadro de transporte ou no quadro da maquina. Assegure-se de que o motor de
cilindro axial seja montado paralelamente ao rolete auxiliar e a um éngulo reto em relagdo ao perfil do
transportador.

Encaixar as extremidades do eixo do motor de cilindro axial de acordo com a figura "Posicéio de montagem"
no suporte de montagem (veja acima).

Se o eixo tiver que ser fixo nos suportes de montagem (por ex. com um parafuso, através de um orificio
transversal no pino do eixo), isto sé deveria ocorrer em um lado, para que o outro lado esteja mével no caso
de uma expanséo térmica.

Assegure-se de que no minimo 80 % das superficies chavetadas do motor de cilindro axial sejam fixas pelos
suportes de montagem.
Assegure-se de que a disténcia entre as superficies de chave e o suporte ndo seja superior a 0,4 mm.

Se o motor de cilindro axial for utilizada para frequente funcionamento de inverséo ou para o funcionamento
de partida/parada: Assegure-se de que ndo haja disténcia entre as superficies chavetadas e o suporte de
montagem.

O motor de cilindro axial também pode ser montado sem suporte de montagem. Neste caso, as
extremidades do eixo devem ser montadas nos respectivos entalhes do quadro de transporte e estes
entalhes devem ser reforcados de modo que satisfagam as exigéncia mencionadas acima.

Folga axial

A completa folga axial do motor de cilindro axial deveria ser de no minimo 1 mm (0,5 mm por lado) e no méximo de
2 mm (1 mm por lado).
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Folga de tor¢do para aplicagdes padronizadas (esquerda) e para aplicagdes com frequentes operacdes de inversdo

ou partida/parada (direita)

> Se necessdrio, é possivel aplicar uma placa de fixag&o sobre o suporte de montagem, para fixar o eixo do
motor de cilindro axial.

9.3 Montagem da correia

Largura da correia / comprimento do tubo

ATENCAO

Perigo de sobreaquecimento se a correia for pequena demais

> Assegure-se de que o motor de cilindro axial é operado com uma correia do transportador, que cubra no
minimo 70 % da largura do motor de cilindro axial.

Para motores de cilindro axial com menos de 70 % de contato com a correia e com motores de cilindro axial com
correia de acionamento de unido positiva ou sem correig, a poténcia necessdria deveria ser multiplicada por 1,2. Isto
deve ser informado por ocasido do pedido. Em caso de dividas, entre, por favor, em contato com a Interroll.

9.3.1 Ajuste da correia transportadora

Centrar tubos convexos e conduzir a correia no funcionamento normal. No entanto, toda a correia deveria ser
cuidadosamente alinhada, e frequentemente controlada durante a partida e reajustada de acordo com a carga.

ATENCAO

Erros de ajuste podem reduzir a vida otil e causar danos na correia transportadora e no rolamento de esferas
do motor de cilindro axial

> Ajustar o motor de cilindro axial, a correia transportadora e os roletes auxiliares de acordo com as
instrucdes contidas neste manual de instrugdes.
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1. Ajustar a correia transportadora com ajuda dos roletes de marcha & ré e dos roletes de apoio e/ou (se
existente) com os roletes auxiliares ou roletes de pressédo.

2. Controlar as dimensdes diagonais (entre os eixos do motor de cilindro axial e os eixos dos roletes terminais/de
guia ou entre um canto da correia transportadora e o outro).
A diferenca sé deve ser de no méximo 0,5 %.

A polia de desvio deveria ser cilindrica, visto que a convexidade na polia de desvio poderia trabalhar
contra a convexidade do motor de cilindro axial e portanto, causar um desvio da correia.

Controle diagonal

A disténcia entre a correia transportadora e a chapa deslizante deve ser de no méximo 3 mm.

Posi¢do da correia transportadora
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9.3.2 Esticar a correia transportadora

A tensdo necessdria da correia transportadora depende da respectiva aplicacdo. Para obter informacdes a este
respeito veja o catdlogo do fabricante da correia transportadora ou entre em contato com a Interroll.

ATENCAO

Correias transportadoras demasiadamente esticadas podem reduzir a vida otil e levar a um desgaste do mancal
ou a uma fuga da lubrificagdo.

> Naéo esticar a correia mais do que recomendado pelo fabricante ou além do valor indicado nas tabelas de
produto do catélogo.

> Correias transportadoras articuladas, correias de ago, correias de fibra de vidro revestidas de Teflon e
correias de PU ndo deveriam ser esticadas (veja para isto as instrugdes do fabricante da correia).

1. Ajustar a tensdo da correia transportadora, apertando e afrouxando os respectivos parafusos de ambos os
lados do transportador, para assegurar que o motor de cilindro axial esteja posicionado em um éngulo reto
em relagdo ao perfil do transportador e paralelo ao rolete terminal e ao rolete auxiliar.

2. S6 esticar a correia transportadora até que ela e a carga possam ser acionadas.

9.4 Tensdo da correia

Para o célculo da tensdo da correia deve ser observado o seguinte:
* O comprimento e a largura da correia do transportador

* Tipo de correia

*+ Atensdo da correia necessdria para o transporte da carga

* O dlongamento da correia necessdrio para a montagem (dependendo da carga, o alongamento da correia
durante a montagem deveria ser de 0,2 a 0,5 % do comprimento da correia)

* Atensdo da coreia ndo deve exceder a faixa de tensdo méxima tensdo da correia (TE) do motor de cilindro axial.

Os valores para a tensdo da correia e para o alongamento da correia séo indicados pelo fabricante da correia
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A tensdio necessdria da correia T1 (em cima) e T2 (em baixo) pode ser calculada conforme as especificagdes
da norma DIN 22101 ou da CEMA. Baseando-se nas indicagdes do fabricante da correiq, é possivel calcular
aproximadamente a tens@o real da correia, medindo o alongamento da correia durante a colocacéo.

A méxima tensdo admissivel da correia (TE) de um motor de cilindro axial é indicada nas tabelas de motores de
cilindro axial do catdlogo. O tipo de correiq, a espessura da correia e o didmetro do motor de cilindro axial devem
corresponder &s indicagdes do fabricante da correia. Um didmetro pequeno demais do motor de cilindro axial pode
levar a danos na correia.

Uma tensdo demasiada da correia pode danificar o rolamento do veio e/ou dos componentes internos do motor de
cilindro axial e reduzir a vida Gtil do produto.

9.4.1 Alongamento da correia

A tensdo da correia se forma pela forca da correia, quando ela é alongada no sentido longitudinal. Para evitar
danos no motor de cilindro axial, é imprescindivel medir o alongamento da correia e determinar a forca de tenséo
estatica da correia. A tensdo da correia calculada deve ser inferior ou igual aos valores indicados nas tabelas do
motor de cilindro axial deste catélogo.

1 Correia de transporte 3 Cilindro intermedidrio

2 Motor de cilindro axial
A correia é alongada em fungdo da disténcia entre a polia de desvio e o motor de cilindro axial

9.4.2 Medir o alongamento da correia

O alongamento da correia pode ser determinado facilmente com uma fita métrica.

1. Marque a correia sem tensdo em dois pontos no meio, l&4 onde o didmetro externo do motor de cilindro axial
e a polia de desvio é méximo devido & convexidade.

2. Medir a distancia entre as duas marcas paralelamente & borda da correia (BEO). Quanto maior for a distancia
entre as duas marcas, mais precisamente a o alongamento da correia pode ser medido.

3. Esticar a correia e alinhar.

Medir novamente a distancia entre as marcas (Be).
A distancia aumenta devido ao alongamento da correia.
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Medir o alongamento da correia

9.4.3 Calcular o alongamento da correia

Com a medida determinada do alongamento da correia, o alongamento da correia pode ser calculado em %.

Férmula para calcular o alongamento da correia em %
Para um célculo do alongamento da correia sd@o necessarios os seguintes valores:
* Largura da correia em mm (BW)

* Forga estdtica por mm de largura da correia com 1 % de alongamento em N/mm (k1 %). (O valor é anotado na
folha de dados para a correia ou pode ser obtido a partir do fornecedor da correia.)

Férmula para calcular a tenséo estética da correia em N
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9.5 Revestimento do motor de cilindro axial

Um revestimento de borracha posteriormente aplicado pode levar ao sobreaquecimento do motor de cilindro
axial. Para alguns motores de cilindro axial ha possivelmente restricdes em relacdo & espessura do revestimento de
borracha.

Para evitar uma sobrecarga térmica, a poténcia necessaria deveria ser multiplicada por 1,2.

Por favor dirija-se & Interroll para obter informagées a respeito do tipo e da espessura maxima do
revestimento de borracha, se desejar aplicar um.

9.6 Rodas dentadas

Para o funcionamento de correias transportadoras com rodas dentadas é necessdrio que seja aplicado um
nomero suficiente de rodas dentadas no motor de cilindro axial, para proteger a correia e para transferir a forca
corretamente. Rodas dentadas, engatadas com a correia, devem ter um apoio flutuante, para néo dificultar a
dilatagdo térmica da correia. S6 deve ser fixada uma roda dentada ao guia da cinta, como alternativa também é
possivel conduzir a correia pelos lados.

Em uma guia de correia com uma roda dentada fixa, o nimero de rodas dentadas deve ser impar, de modo que
a roda dentada fixa possa ser colocada no centro. Por 100 mm de largura da correia, deveria ser utilizada, pelo
menos, uma roda dentada. NUmero minimo de rodas dentadas é de 3 unidades.

A forga é transmitida por meio de uma cunha de aco soldada no tubo da carcaca do motor. Normalmente, esta
cunha de ago é 50 mm mais curta do que o comprimento do tubo (SL).

ATENCAO
Danificagdo da correia
> Uma roda dentada fixa ndo pode ser utilizada junto com guias laterais.
9.7 Indicacdes de aviso sobre a instalacdo elétrica

Perigo de vida ao efetuar trabalhos na parte eléctrica do motor de cilindro!

Ao efetuar trabalhos na parte eléctrica, existe perigo de vida se houver contacto com pecas sob tensédo.

> Os trabalhos de instalagdo eléctrica s6 podem ser executados por electricistas autorizados.

> Desligue o motor de cilindro da rede eléctrica antes de o montar, desmontar ou voltar a ligar.

> Siga sempre as instru¢des de ligacdio e certifique-se de que os circuitos de alimentagdo e de controlo do
motor estdo corretamente ligados.

> Assegurar-se de que as estruturas metdlicas do transportador estdo devidamente ligadas & terra.

> Respeitar as 5 regras de seguranca.
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ATENCAO

Danos no motor de cilindro axial devido a uma alimentagdo elétrica incorreta

> Um motor de cilindro axial CA ndo deve ser conectado a uma alimentagéo de rede CC, e um motor de
cilindro axial CC n&o deve ser conectado a uma alimentag&o de rede CA - isto leva a danos irreparaveis.

> Motores de cilindro axial da série DM sincrona n&o devem ser diretamente ligados & rede elétrica. Motores

de cilindro axial da série DM sincrona devem ser operados através de inversores de frequéncia ou
reguladores de servo-acionamento apropriados.

9.8 Conexdo elétrica do motor de cilindro axial

9.8.1 Conexdo do motor de cilindro axial - com cabo

1. Assegure-se de que o motor estd ligado & voltagem de rede correta, de acordo com a placa de
caracteristicas do motor.

2. Assegure-se de que o motor de cilindro axial estd corretamente ligado & terra através do cabo verde-
amarelo.

3. Conectar o motor de cilindro axial de acordo com os diagramas de conexdo.

9.8.2 Conexdo do motor de cilindro axial - com unido de encaixe

ATENCAO

Dano do motor devido a conexdo incorreta

> Sé devem ser usados cabos originais Interroll para a unido de encaixe.

> Proteger a tomada no motor e o plugue do cabo contra sujeira.
1. Deve ser assegurado que a voltagem de rede corresponda &s indicagdes que constam na placa de

caracteristicas.

2. Remover o bujdo do motor.
3. Montar o conector no motor de acordo com as instrugdes do manual do cabo.

Conectar o motor de cilindro axial de acordo com os diagramas de conexdo.

9.8.3 Conexdo do motor de cilindro axial - com caixa de terminais

ATENCAO
Danos na fiagdo interna devido a uma modificacdes da caixa de terminais
> Nd&o desmontar, montar de novo ou modificar a caixa de terminais.
1. Retirar a tampa da carcaga da caixa de terminais.
2. Assegure-se de que o motor estd ligado & voltagem de rede correta, de acordo com a placa de

caracteristicas do motor.
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3. Assegure-se de que a caixa de terminais do motor de cilindro axial estd corretamente ligada & terra.
Conectar o motor de cilindro axial de acordo com os diagramas de conexdo (pdgina 22, pégina 37,
pdgina 48).

5. Recolocar a tampa da carcaca e as vedagdes. Apertar os parafusos da tampa da carcaca com 1,5 Nm, para

garantir a estanqueidade da caixa de terminais.

9.8.4 Motor monofasico

Se for necessario um momento de partida de 100 %, os motores de cilindro axial monofésicos deverdo ser ligados
a um capacitor de partida e a um capacitor de permanente. No caso de um funcionamento sem condensador de
partida é possivel que o torque de arranque se reduza a menos que 70 % do torque nominal indicado no catélogo
Interroll.

Conectar os capacitadores de arranque de acordo com os diagramas de conexdo.

9.8.5 Protecdo externa do motor

O motor deve sempre ser instalado junto com uma protegéio externa do motor apropriada, por ex. um disjuntor de
protec&o do motor ou um inversor de frequéncia com fungdio de protegdio contra sobrecorrente. O dispositivo de
protec&o deve ser ajustado conforme a corrente nominal do respectivo motor (ver placa de caracteristicas).

Motores sincronos Interroll sé6 devem ser operados em conversores de frequéncia com um controle apropriado para
motores sincronos de imd@ permanente (PMSM).

A corrente nominal ndo deve ser excedida na operagdo continua.

O disjuntor térmico integrado proporciona uma protecdo térmica bdasica do motor, que deve ser avaliada pelo
conversor ou pelo comando.

Em aplicagdes dindmicas que levam a um breve excesso de corrente nominal, devem ser ativadas funcdes adicionais
de protegdo, como por ex. a protecdo de motor |2t e o monitoramento da rotacdo minima. No entanto, os valores
maximos de corrente e de torque nunca devem ser excedidos.

A completa protecdo contra sobrecarga do motor sé é dada se, além da avaliagdio do disjuntor térmico, estiverem
ativas as funcdes de protecdo no conversor de frequéncia ou no comando.

Para uma parametrizagdo correta, a Interroll recomenda que se entre em contato com o fabricante do conversor de
frequéncia ou do comando.

Para o motor sincrono instalado nas aplicagdes Interroll (BM8465, BM8460, BM8461) aplicam- se os seguintes
parémetros:

* Disjuntor térmico: Ativado

* Prote¢do contra blogueio: Ativado através do monitoramento da rotacdo minima
* I%:25 A% (400 V)

o P75 A% (230 V)

P, Uy & I, L N o Mg M MR L, L k, T, kn  Ug,
W VvV A A A kgx Nm Nm Nm Q mH mH V/ ms Nm/ V
cm? krpm A

425 400 1,32 1,32 39 086 042 135 135 4,05 17,60 4980 59,00 8080 6,70 1,02 33

425 230 230 2,30 690 087 042 135 135 405 5,66 1626 1942 4581 6,86 0,59 19
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9.8.6 Protecdo térmica integrada

Partida acidental do motor
Perigo de esmagar os dedos

> Conectar o controlador térmico de seguranca interno a um aparelho de comando externo, que em caso de
um sobreaquecimento, interrompe a alimentacdo de corrente para todos os polos do motor.

> Se o interruptor térmico de seguranca tiver disparado, deverd verificar a causa do sobreaquecimento e
eliminé-la antes de ligar novamente a alimentacdo de corrente elétrica.

A corrente méxima de comutagdo do controlador térmico de seguranca é de 2,5 A. Para outras opgdes, entre em
contato com a Interroll.

Para uma confiabilidade operacional, o motor deve ser protegido contra sobrecarga, tanto com uma protegdo
externa do motor, assim como com o controlador térmico infegrado, caso contrdrio, em caso ndo poderé ser
concedida nenhuma garantia.

9.8.7 Inversor de frequéncia

Motores de cilindro axial assincronos podem ser operados com inversores de frequéncia.

Inversores de frequéncia da Interroll sdo geralmente ajustados a partir de fabrica e devem ser parametrizados para
o respectivo motor de cilindro axial. Para este fim, a Interroll pode enviar instrucdes de parametrizagéo. Dirija-se por
favor ao seu revendedor Interroll local.

Se néo for utilizado um inversor de frequéncia da Interroll, serd necessario parametrizar corretamente o inversor
de frequéncia de acordo com os dados do motor indicados. Para inversores de frequéncia que n&o séo operados
pela Interroll, a Interrol s6 pode oferecer apoio muito limitado.

Devem ser evitadas frequéncias de ressondncia na linha de corrente elétrica, pois elas podem produzir cristas de
tensdo no motor.

Se o cabo for longo demais, os inversores de frequéncia produzem frequéncias de ressonancia na linha entre o
inversor de frequéncia e o motor.

Para a conexdo do inversor de frequéncia ao motor, deverd utilizar um cabo completamente blindado.

Montar um filtro senoidal ou um estrangulador do motor, se o cabo for mais comprido do que 10 metros ou se um
inversor de frequéncia comandar vdrios motores.

Assegure-se de que a blindagem do cabo seja ligada a uma pega ligada & terra de acordo com as diretrizes
eletrotécnicas e as recomendagdes da diretiva eletromagnética local.

Sempre devem ser observadas as diretivas do fabricante dos inversores de frequéncia.
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9.8.8 Dispositivo anti-retorno

ATENCAO

Dano do motor de cilindro axial com dispositivo contra-recuo devido a uma conexdo de sentido de rotagdo
errada

> Antes da conexdo do motor de cilindro axial é necessério verificar o campo magnético girante.

> Conectar o motor de cilindro axial conforme os esquemas de conexéo (ver capitulo "Esquemas de conexdo"
da respectiva série). Uma seta na placa de caracteristicas do motor de cilindro axial indica o sentido de
rotagdo correto.

9.8.9 Freio eletromagnético
O motor de cilindro axial é fornecido com um freio eletromagnético montado (se ndo houver um freio de 24 V DC).
O retificador é um acessério e deve ser pedido separado do motor.

Conectar o retificador e o freio de acordo com os diagramas de conexdo.

Risco de ferimentos quando usado como um freio de seguranca

Ao segurar cargas pesadas, o motor pode rodar na diregéio oposta de forma inesperada. Com isso, as cargas
podem cair, atingir ou matar pessoas.

> Néo use o freio elefromagnético como freio de seguranca.
> Se for necessario um freio de seguranca, se deve montar um sistema de freio de seguranca adicional.
ATENCAO

Danos no motor de cilindro axial e no freio, se ambos forem operados ao mesmo tempo.

> Instalar os circuitos de comando de modo que o motor e o freio ndo trabalhem um contra o outro.

> Considerar o tempo de reagdo, para fechar e abrir o freio (pode durar entre 0,4 e 0,6 segundos
dependendo da temperatura e da viscosidade do éleo).

> Sé fechar o freio quando a alimentacdo da corrente elétrica para o motor estiver desligada.

> Sé ligar o motor se o freio tiver sido solto.
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ATENCAO

Danos no motor de cilindro axial devido a um torque de reten¢éo muito baixo do freio

O torque de retencdo do freio pode ser baixo demais para o torque nominal de alguns motores.

> Certifique-se de que o torque de retencdio do freio seja suficiente. Consultar a Interroll. quanto co torque
de retengdio necessdrio.

O cabo deveria ser o mais curto possivel e o diémetro do cabo deveria corresponder as diretrizes nacionais e
internacionais, para que a alimentag&o de voltagem no retificador ndo divirja mais do que * 2 % da tensdo nominal
correta.

Se o motor de cilindro axial, com freio eletromagnético for utilizado a uma temperatura ambiente abaixo
de +5 °C, deverd ser aplicado um éleo especial. Em caso de duvida, consulte a Interroll.

O freio eletromagnético é um puro freio de retencdo e n&o deveria ser utilizado para o posicionamento ou de
desaceleracdo do motor. Aplicacdes de posicionamento deveriam ser implementadas com um inversor de frequéncia,
em combina¢do com um codificador do motor embutido. Aplicagdes de frenagem deveriam ser realizadas com um
inversor de frequéncia.
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10 Colocacdo em funcionamento e operacéo

10.1  Controles antes da primeira colocacéo em servigo

O motor de cilindro axial é fornecido, a partir de fébrica, com a quantidade de éleo correta e pronto para ser
montado. Antes de colocar o motor em funcionamento pela primeira vez deverd no entanto executar os seguintes
passos de trabalho:

Assegure-se de que a placa de identificacdo do motor corresponda & verséo encomendada.
Assegure-se de que ndo haja contato entre objetos e as pecas méveis ou rotativas.

Assegure-se de que o motor de cilindro axial e a correia transportadora possam se movimentar livremente.

A w N~

Assegure-se de que a correia transportadora tenha a tensdo correta, de acordo com as recomendacdes da
Interroll.

4

Assegure-se de que todos os parafusos sejam apertados de acordo com as especificacées.
Assegure-se de que os interfaces com outros componentes n&o provoquem perigos adicionais.

7. Assegure-se de que o motor de cilindro axial esteja corretamente conectado & alimentacdo de corrente
elétrica com a tensdo correta.

8. Controlar todos os dispositivos de seguranca.
Assegure-se de que ndo se encontrem pessoas na drea de perigo em volta do transportador.

10.  Certifique-se de que a protecdo externa do motor seja configurada corretamente para a corrente nominal do
motor e que possa desligar a tens@o do motor de um respectivo dispositivo de comutagdo, em todos os pélos,
quando o controlador térmico integrado.

10.2  Primeira colocacdo em funcionamento

S6 colocar o motor de cilindro axial em funcionamento se ele estiver corretamente instalado e ligado & alimentacéo
de corrente e se os respectivos dispositivos de prote¢do e as blindagens estiverem aplicados em todas as pecas
rotativas.

10.3  Controles antes de cada colocacéo em funcionamento

Verifique se o motor de cilindro axial apresenta danos visiveis.

Assegure-se de que ndo haja contato entre objetos e as pecas méveis ou rotativas.

Assegure-se de que o motor de cilindro axial e a correia transportadora possam se movimentar livremente.
Controlar todos os dispositivos de seguranca.

Assegure-se de que ndo se encontrem pessoas na drea de perigo em volta do transportador.

ok W~

Especificar e monitorar exatamente a colocacédo do material a ser transportado.
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Avisos de funcionamento

Perigo de ferimentos devido a um arranque inesperado do motor de cilindro!

Em caso de sobreaquecimento, o interrutor de protecdo térmica do motor de cilindro desliga-se. Apés o
arrefecimento, este é automaticamente reposto e o motor de cilindro arranca. Além disso, o travéo pode abrir com
um atraso, o que também leva a um arranque inesperado. Um arranque inesperado do motor de cilindro pode
causar ferimentos.

>

Certifique-se de que o motor de cilindro ndo pode ser ligado até que seja premido um botdo de
confirmagéo.

Ligar o disjuntor térmico em série com um relé ou contactor, para que a alimentagdo de corrente seja
interrompida de forma segura.

Se ndo houver um arranque direto, desligar imediatamente o motor de cilindro.

Corrigir a avaria antes de voltar a ligar.

Pecas rotativas e arranque involuntdario!

Perigo de esmagamento dos dedos.

>

>
>
>
>

Né&o meter a m&o entre o motor de cilindro e a correia.

Assegurar que estd montada uma prote¢do e ndo a remover.

Manter os dedos, o cabelo e a roupa solta afastados do motor de cilindro e da correia.
Prenda o cabelo.

Manter relégios de pulso, anéis, correntes, piercings e j6ias semelhantes afastados do motor de cilindro e da
correia.

ATENCAO

Danos no motor de cilindro axial na operacéo de reversdo

>

Certifique-se de que entre o movimento para a frente e para trés haja um pequeno atraso. Antes de
inverter é necessdrio que o motor esteja completamente parado.

10.5

Operacdo

Se forem necessérias velocidades exatas, precisa ser necessdrio utilizar um inversor de frequéncia e/ou
codificador.

As previstas velocidades nominais do motor podem divergir entre £ 10 %. As velocidades da correia
transportadora indicadas na placa de caracteristicas é a velocidade calculada no diémetro do cilindro a
plena carga e tenséo nominal.
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10.6 Modo de procedimento em caso de acidente ou falha

Parar imediatamente o motor de cilindro axial e interditar de modo que néo possa ser ligada sem querer.
Em caso de um acidente: Dar os primeiros socorros e acionar a chamada de emergéncia.
Informar a pessoa responsével.

Permita que pessoal especializado elimine a falha.

a0~

S6 volte a ligar o motor de cilindro axial depois de receber a autorizagéo do pessoal especializado.
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11 Manutencédo e limpeza

11.1  Auvisos a respeito da manutencéo e da limpeza

Perigo de lesées devido a um manuseio incorreto ou a uma partida involuntéria do motor

> Os trabalhos de manutencdo e limpeza sé devem ser realizados por pessoal autorizado da assisténcia
técnica.

> Os trabalhos de manutencéo s6 devem ser realizados em condigdes sem corrente elétrica. Proteger o motor
de cilindro axial contra ligacéo acidental.

> Antes de ligar o aparelho, certifique-se de que n&o se encontram pessoas ou membros na zona de perigo.

> Instalar placas de aviso que indicam que estdo sendo realizados trabalhos de manutencéio.

Risco de ferimentos causados por superficies quentes!

O motor do tambor pode aquecer durante o funcionamento e, portanto, tem superficies quentes mesmo depois de
ter sido desligado. Isto leva a queimaduras por contacto.

> Permitir que o motor do tambor arrefeca & temperatura ambiente antes da manutencéo e limpeza.

> Usar equipamento de protecc&o pessoal.

11.2  Preparagdo para a manutengéio e para a limpeza manual

Desligar a alimentacéo de corrente elétrica ao motor de cilindro axial.
Desligar o interruptor principal para desligar o motor de cilindro axial.

Abrir a caixa de terminais e separar os cabos.

EalE S

Colocar uma placa na caixa de comando, indicando que estdo sendo realizados trabalhos de manutencéo.

11.3  Manutencdo

Em geral, os motores de cilindro axial da Interroll ndo requerem manutencéo e, durante a sua vida 0til normal,
ndo precisam de nenhum tratamento especial. No entanto é necessdrio que certos controles sejam realizados em
intervalos regulares:

11.4  Verificar o motor de cilindro axial

* Assegurar diariamente que o motor de cilindro axial possa girar sem empecilhos.
* Verifique diariamente se o motor de cilindro axial apresenta danos visiveis.

* Assegurar diariamente que a cinta esteja corretamente alinhada e centrada em relagdo ao motor de cilindro axial,
assim como paralela ao quadro do transportador. Se necessario, corrigir o alinhamento.

* Assegure-se semanalmente de que o eixo do motor e os suportes estdo firmemente fixos na armagdo de
transporte.
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* Assegurar, semanalmente, que o cabo, as linhas e as conexdes estdo em bom estado e firmemente fixas.
11.5 Troca de é6leo no motor de cilindro axial

Néo é necessdria uma troca de éleo, mas ela pode ser realizada por motivos especiais.

O éleo pode se inflamar, causar superficies escorregadias e conter substancias nocivas.

Perigo de danos para a satde e para o meio ambiente

> Néo ingerir o éleo. A ingestdo pode levar a nduseas, vémito e/ou diarréia. Em geral ndo é necessario um
tratamento médico, a ndo ser que sejam ingeridas grandes quantidades. No entanto deve ser consultado
um médico.

> Evitar contato com a pele e com os olhos. O prolongado e repetido contato com a pele, sem limpeza

correta, pode obstruir os poros da pele e podem ocorrer acne de éleo e foliculite.

> Quantidades de éleo derramadas devem ser absorvidas o mais répido possivel para evitar superficies
escorregadias; além disso deve ser assegurado que o éleo ndo entre em contato com o meio ambiente.
Panos sujos ou materiais de limpeza devem ser eliminados de forma correta para evitar auto-ignicdo e
incéndios.

> Apagar fogo de éleo com espuma, dgua pulverizada ou neblina de égua, pé quimico seco ou diéxido de
carbono. N&o apagar com um jato de égua. Usar roupas apropriadas, incl. uma mdscara respiratéria.

ATENCAO
Danos no motor devido & utiliza¢do do éleo errado
> Ao trocar o éleo deverd consultar a placa de caracteristicas do motor ou a lista de tipos de éleo.
> Né&o usar éleos com substéncias adicionais, que possam danificar o isolamento do motor ou as vedagdes do
motor.
> Naéo usar éleos que contenham grafite ou dissulfeto de molibdénio, nem outros éleos a base de substancias

condutoras de eletricidade.

1. Purgar o 6leo do motor de cilindro axial e descartar conforme as recomendacdes (pagina 108).

2. Encher o motor de cilindro axial com éleo novo (tipo e quantidade de éleo conforme a placa de
caracteristicas).

11.6 Limpeza

Depésitos de material no motor de cilindro axial ou no lado de baixo da correia transportadora podem
fazer com que a correia transportadora escorregue e seja danificada. Além disso, os depésitos de material
entre a correia transportadora e chapa deslizante ou os roletes podem levar a uma reducdo da velocidade
da coreia transportadora e a um elevado consumo de energia. Uma limpeza em intervalos regulares
garante uma alta eficiéncia do acionamento e um alinhamento correto da correia transportadora.

1. Remover material estranho do cilindro.

2. Né&o usar ferramentas afiadas para limpar o cilindro.
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Agente de limpeza:
* Acifoam VF10

* Easyfoam VF32,

¢ Divosan QC VT50,
* HD Plusfoam VF1

Utiliza¢do de outros produtos de limpeza:

Os elastémeros no Motor de Tambor Interroll foram testados com quatro agentes de limpeza amplamente
utilizados e sdo seguros para utilizagdio na concentracdo e tempo de contacto recomendados. Se

forem utilizados outros agentes de limpeza, contacte o seu representante Diversey local para obter
aconselhamento técnico.

11.6.1 Limpar o motor de cilindro axial com um limpador de alta presséo

Para a limpeza com um limpador de alta pressdo sé sdo apropriados motores de cilindro axial de aco nobre ou de
aco inoxidavel com vedacdo IP66 ou IP6%k.

ATENCAO
Vedacéo apresenta fuga devido a uma pressdo alta demais
> Ao limpar a vedacdo, ndo deverd aplicar o bocal em uma sé posicéo sobre o anel de vedagdo de eixo
rotativo.
> Movimentar o bocal permanente e uniformemente sobre todo o motor de cilindro axial.

Ao utilizar um limpador de alta pressdo deve ser observado:

* A distancia entre o bocal de alta presséo e o motor de cilindro axial deve ser de, no minimo, 30 cm.
* Respeitar o caudal maximo de 15 |/min.

* Observar a pressdo maxima na tabela abaixo.

* A limpeza de alta presséio do motor de cilindro axial s6 deve ser realizada durante o funcionamento, caso
contrério é possivel que possa penetrar dgua ou que as vedagdes possam ser danificadas.

O valor maximo da temperatura e da presséo de limpeza depende do tipo da vedagéo.

Tipo de vedagdo Temperatur a méx. Pressdo de dgua max. Observagao

NBR +PTFE IP69K 80 °C 80 bar para aplicacdes molhadas

e alimenticias
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11.6.2 Limpeza higiénica

ATENCAO

Perigo de danos no motor de cilindro axial devido a limpeza incorreta

>

>

\4

Jamais usar produtos de limpeza que contenham dacidos junto com produtos de limpeza que contém cloro,
pois os perigosos gases de cloro podem danificar os componentes de aco inoxidavel e de borracha.

Naéo usar produtos de limpeza, que contenham &cidos, em componentes de aluminio ou galvanizados.

Evitar temperaturas acima de 55 °C, para que ndo possam se depositar proteinas na superficie. Remover
gorduras a baixas temperaturas e com produtos de limpeza apropriados.

Evitar pressdes e dgua acima de 20 bar para que ndo se desenvolvam aerosséis.
Manter uma distancia de 30 ¢cm entre o bocal e a superficie a ser limpa.

Néo apontar o bico diretamente para as juntas.

O~ N~

= 0 © N o

Limpar sujeiras maiores e soltas.

Limpar antes com égua (20 bar, 55 °C).

Apontar o bocal para baixo, em um éngulo de 45°, em diregéio da superficie.

Limpar com uma escova macia, para obter uma melhor limpeza das vedagdes, ranhuras e outras cavidades.

Em caso de sujeira mais forte, deverd ser usada uma escova macia e/ou um raspador de pldstico junto com
4gua pulverizada.

Limpar aprox. 15 min. com um produto de limpeza frio que seja alcalino ou écido.
Enxaguar o produto de limpeza com dgua (20 bar, 55 °C).

Desinfetar aprox. 10 min. com produtos frios.

Enxaguar com égua (20 bar, 55 °C).

Apbs a limpeza deverd verificar se as superficies, ranhuras e outras cavidades apresentam residuos.

No caso de depésitos de célcio recomendamos a utilizacdo de um produto de limpeza acido, 1 a 4 vezes
por més.

Se for permitida uma limpeza com cloro, recomendamos produtos de limpeza alcalinos e produtos
desinfetantes. Neste caso, o Ultimo passo de desinfeccéio pode n&o ser necessério, dependendo do grau de
sujeira.

Observar os respectivos certificados em www.interroll.com.
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12 Ajuda em caso de avarias

12.1  Auvisos de resolu¢éo de problemas

AVISO

Perigo de ferimentos devido a manuseamento incorreto ou arranques involuntérios do motor!

> Efetuar a resolucéio de problemas apenas com a méquina sem tens&o. Proteger o motor de cilindro contra
uma ligagdo involuntdria.

> Antes de ligar, certificar-se de que n&o se encontram pessoas ou membros na zona de perigo.

Perigo de ferimentos devido a superficies quentes!

O motor de cilindro pode aquecer durante o funcionamento e, por isso, apresenta superficies quentes mesmo
depois de ter sido desligado. Isto provoca queimaduras por contacto.

> Deixar arrefecer o motor de cilindro até & temperatura ambiente antes de proceder & resolucdo de
problemas.
> Usar equipamento de protecéo pessoal.
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12.2

Tabela de falhas

Avaria

Possivel causa

Eliminagdo

O motor ndo
inicia a partida ou
para durante o
funcionamento

Nenhuma alimentagdo de
voltagem

Controlar a alimentagdo de voltagem.

Conexdo errada ou
conexdo de cabo frouxa/
defeituosa

Controlar a conexdo conforme o esquema de conexdes. Verificar
se ha cabos com defeito ou se hd conexdes frouxas.

Sobreaquecimento do
motor

Ver avaria "O motor aquece durante o funcionamento normal".

Sobrecarga do motor

Interromper a alimentac&o da corrente principal, determinar e
eliminar o motivo da sobrecarga.

O termostato interno
disparou/ falha

Verificar se ha sobrecarga ou sobreaquecimento. Apés esfriar,
controlar a continuidade do controlador térmico interno. Ver
avaria "O motor aquece durante o funcionamento normal".

A protecdo externa
contra sobrecarga
disparou/falha

Verificar se hé sobrecarga ou sobreaquecimento. Controlar a
continuidade e o funcionamento da protecdo externa contra
sobrecarga. Verificar se a corrente do motor correta estd
ajustada na protecdo de sobrecarga externa.

Erro de fase do
enrolamento do motor

Substituir o motor de cilindro axial ou entrar em contato com o
revendedor Interroll local.

Curto-circuito no
enrolamento do motor
(erro de isolamento)

Substituir o motor de cilindro axial ou entrar em contato com o
revendedor Interroll local.

O freio nédo dispara

Controlar se o freio funciona ao iniciar o movimento. Quando

o freio ¢ liberado, normalmente se pode ouvir o clique do freio
no motor. O tubo da carcaca do motor deve poder ser girado

& mdo. Dependendo da relagéo de transmisséo, pode ser mais
facil ou mais dificil girar os motores. Controlar as conexdes e

a continvidade do enrolamento do freio. Se as conexdes e o
enrolamento do freio estiverem em ordem, se deverd controlar o
retificador.

Rotagdo incorreta do
dispositivo contra-recuo

Desligar imediatamente a alimentacéo de corrente elétrica e girar
a carcaca do motor com a m&o para verificar se o dispositivo
contra- recuo |4 estd danificado mecanicamente.

Verificar se na conex&o hd um campo girante & direita. Assegurar
linhas de suprimento de acordo com o esquema de conexdes no
caso de rotacdo livre no sentido horério. No caso de rotacdo
livre no sentido anti-hordrio, devem-se trocar as linhas de
suprimento L1 e L2.
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Ajuda em caso de avarias

Avaria Possivel causa Eliminagdo

O motor ndo Carcaga do motor ou Assegurar que a correia transportadora e o motor de cilindro
inicia a partida ou  correia do transportador  axial ndo estejam impedidos e que todos os rolos e carcacas do
para durante o bloqueada motor possam girar livremente.

funcionamento Se o motor de cilindro axial ndo puder girar livremente, é possivel

que a caixa de velocidades ou o mancal estejam bloqueados.
Nesse caso, entrar em contato com o revendedor Interroll local.

Baixa temperatura Instalar um aquecedor ou um motor de cilindro axial mais
ambiente/alta potente. Nesse caso, entrar em contato com o revendedor
viscosidade do 6leo Interroll local.

Caixa de velocidades ou  Controlar manualmente se a carcaca do motor gira livremente.
mancal bloqueados Se ndo for o caso, substituir o motor de cilindro axial ou entrar
em contato com o revendedor Interroll local.

Montagem incorreta Verificar se em um motor monofdsico é necessdrio um capacitor
de partida.
Assegurar que o motor ndo roce na armacédo da correia do
transportador.
O motor Perda de transmissdo Entrar em contato com o revendedor Interroll local.

funciona, mas a
carcaca do motor
ndo gira
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Avaria

Possivel causa

Eliminagdo

O motor aquece
durante o
funcionamento
normal

Sobrecarga do motor de
cilindro axial

Controlar a corrente nominal quanto a sobrecarga. Assegurar
que o motor ndo roce na armacdo da correia do transportador.

Temperatura ambiente
superior a 40 °C

Controlar a temperatura ambiente. Se a temperatura ambiente
for alta demais, instalar um aparelho de refrigeracéo. Entrar em
contato com o revendedor Interroll local.

Paradas/partidas
excessivas ou frequentes

Controlar se o nimero de paradas/partidas corresponde ds
especificagdes do motor de cilindro axial e, se necessério, reduzir
este nomero. Instalar um inversor de frequéncia para otimizar a
poténcia do motor.

Em motores assincronos monofdsicos e trifdsicos da série DM,

as rampas de partida e parada devem ser superiores a 0,5
segundos. As rampas podem ser ajustadas com um inversor de
frequéncia. Para rampas mais curtas deve ser utilizado um motor
sincrono da série DM.

Entrar em contato com o revendedor Interroll local.

A tensdo da correia
transportadora é dlta
demais

Controlar a tensdo da correia transportadora e reduzir conforme
necessdrio.

O motor ndo é
apropriado para a
aplicagdo

Controlar se a aplicagdo corresponde &s especificagdes do motor
de cilindro axial.

Para o funcionamento com correias transportadoras articuladas,
ou sem correias, devem ser utilizados motores especiais com
poténcia reduzida.

O revestimento é
demasiado espesso

Substituir o revestimento ou entrar em contato com o revendedor
Interroll local.

Alimentagéo de voltagem
errada

Controlar a alimentacdo de voltagem.

Em motores monofdsicos, assegurar que sé&o utilizados os
capacitores de partida e de operacdo corretos.

Em motores trifdsicos, assegurar que nenhuma fase falhou.

Ajustes errados no
inversor de frequéncia

Controlar se os ajustes do inversor de frequéncia correspondem
as especificacdes do motor de cilindro axial e modificar se
necessdrio.
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Avaria

Possivel causa

Eliminagdo

Altos ruidos do
motor de cilindro
axial durante o
funcionamento
normal

Ajustes errados no
inversor de frequéncia

Controlar se os ajustes do inversor de frequéncia correspondem
as especificacdes do motor de cilindro axial e modificar se
necessdrio.

Fixagdo do motor frouxa

Controlar a fixagdo do motor, as tolerdncias dos eixos e os
parafusos de fixagdo.

Demasiada tensdo da
correia

Controlar a tensdo da correia transportadora e reduzir conforme
necessdrio.

Perfil errado/incorreto
entre a carcaca do motor
e a correia

Assegurar que o perfil da correia e o da carcaga do motor
combinem um com o outro e que estejam unidos de forma
correta. Substituir se for necessario.

Observar as diretivas de montagem do fabricante da correia

Motor de cilindro axial
instalado incorretamente

Verificar a posicdo de montagem do n° de série.

Um condutor externo
falhou

Controlar a conexdo, controlar a alimentagéo de rede.

O motor de
cilindro axial
vibra fortemente

Ajustes errados no
inversor de frequéncia

Controlar se os ajustes do inversor de frequéncia correspondem
as especificagdes do motor de cilindro axial e modificar se
necessdrio.

Fixacdo do motor frouxa

Controlar a fixagdo do motor, as tolerdncias dos eixos e os
parafusos de fixacdo

O motor de cilindro axial
funciona irregularmente

Controlar se as especificagdes do motor de cilindro axial incluem
um balanceamento estético ou dindmico e ajustar. Por sua
natureza, os motores monofdsicos ndo giram perfeitamente e,
portanto, fazem mais barulho e vibram mais do que motores
trifasicos.

O motor de
cilindro axial
funciona com
interrupgdes

Motor de cilindro axial/
correia transportadora
estdo temporaria ou
parcialmente bloqueados

Assegurar que a correia transportadora e o motor de cilindro
axial ndo estejam impedidos e que todos os rolos e carcacas do
motor possam girar livremente.

Conexdo do cabo de
corrente elétrica errada
ou frouxa

Verificar as conexdes.

A caixa de velocidades
estd danificada

Controlar manualmente se a carcaga do motor gira livremente.

Se ndo for o caso, substituir o motor de cilindro axial ou entrar
em contato com o revendedor Interroll local.

Alimentagdo de voltagem
errada ou defeituosa

Controlar a alimentagdo de voltagem.

Em motores monofdsicos: Verificar os capacitores.
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Avaria Possivel causa Eliminagdo
O motor Foi pedido/fornecido Controlar as especificagdes e as tolerdancias do motor de cilindro
de cilindro um ndmero incorreto de  axial.

axial/a correia
transportadora se
movimenta mais
devagar do que
indicado

rotacdes do motor

Substituir o motor de cilindro axial ou entrar em contato com o
revendedor Interroll local.

Motor de cilindro axial/
correia transportadora
estdo temporaria ou
parcialmente bloqueados

Assegurar que a correia transportadora e o motor de cilindro
axial ndo estejam impedidos e que todos os rolos e carcacas do
motor possam girar livremente.

Ajustes errados no
inversor de frequéncia

Controlar se os ajustes do inversor de frequéncia correspondem
as especificacdes do motor de cilindro axial e modificar se
necessdrio.

A correia transportadora
patina

Ver avaria "A correia transportadora patina sobre o motor de
cilindro axial'.

O motor

de cilindro
axial/a correia
transportadora se
movimenta mais
devagar do que
indicado

O revestimento patina
sobre a carcaca do motor

Controlar o estado do revestimento e fixar o revestimento sobre
a carcaca do motor.
Substituir o revestimento. Tratar a superficie da carcaga do motor

com jato de areia ou lixar, para garantir uma boa aderéncia do
revestimento.

Utilizacdo de um motor
de 60 Hz em uma rede
de 50 Hz

Controlar se as especificacdes e as tolerancias do motor
correspondem & voltagem de alimentag&o/frequéncia.

Substituir o motor de cilindro axial ou entrar em contato com o
revendedor Interroll local.

O motor de
cilindro axial
funciona mais
répido do que

Foi pedido/fornecido
um ndmero incorreto de
rotacdes do motor

Controlar as especificagées e as tolerdncias do motor de cilindro
axial. Substituir o motor de cilindro axial ou entrar em contato
com o revendedor Interroll local.

Ajustes errados no

Controlar se os ajustes do inversor de frequéncia correspondem

indicado. . .. N o o . o
inversor de frequéncia as especificagdes do motor de cilindro axial e modificar se
necessdrio.
Utilizacdo de um motor Controlar se as especificacdes e as tolerancias do motor
de 50 Hz em uma rede correspondem & voltagem de alimentagdo/frequéncia. Substituir
de 60 Hz o motor de cilindro axial ou entrar em contato com o revendedor
Interroll local.
A espessura do Medir a espessura do revestimento de borracha e verificar se
revestimento de este valor foi considerado e calculado por ocasido da escolha da
borracha aumentou a velocidade do motor de cilindro axial.
velocidade da ) Reduzir a espessura do revestimento de borracha ou montar um
transportodoro Clele) da  jnversor de frequéncia ou um novo motor de dilindro axial com
velocidade nominal do velocidade mais baixa.
motor
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Ajuda em caso de avarias

Avaria

Possivel causa

Eliminagdo

Enrolamento do
motor: uma fase
falhou

Falha/sobrecarga
do isolamento do
enrolamento

Controlar a continuidade, corrente e resisténcia de cada
enrolamento de fase.

Substituir o motor de cilindro axial ou entrar em contato com o
revendedor Interroll local.

Enrolamento do
motor: duas fases
falharam

Falha de corrente elétrica
em uma fase, que leva a
uma sobrecarga nas duas
outras fases/falha de
separagdo

Controlar a alimentacdo de corrente elétrica para todas as fases.

Controlar a continuidade, corrente e resisténcia de cada
enrolamento de fase.

Substituir o motor de cilindro axial ou entrar em contato com o
revendedor Interroll local.

Enrolamento do
motor: todas

as trés fases
falharam

Sobrecarga do motor/
conexdo elétrica errada

Controlar se esta aplicada a voltagem de alimentacdo correta.

Controlar a continuidade, corrente e resisténcia de cada
enrolamento de fase.

Substituir o motor de cilindro axial ou entrar em contato com o
revendedor Interroll local.

Versdo 3.3 (07/2023) pt
Tradugdo do manual de instrugdes original

101 de 116



Ajuda em caso de avarias

Avaria

Possivel causa

Eliminagdo

A correia patina
sobre o motor de

Correia bloqueada

Assegurar que a correia transportadora e o motor de cilindro
axial ndo estejam impedidos e que todos os rolos e carcacas do

cilindro axial motor possam girar livremente.
A fricgdo entre o motor Verificar o estado e a tens@o da correia.
de cﬂfndro axial e a Verificar o estado da carcaca do motor ou do revestimento.
correia transporfqdora é - N ) .
Tt Verificar se existe 6leo ou graxa entre a correia e o motor de
insuficiente -~ -
cilindro axial.
Uma fricgdo alta Controlar o lado de baixo da correia e da chapa deslizante
demais entre a correia e verificar se ha sujeira ou se o revestimento da superficie é
e o suporte/a chapa insuficiente.
deslizante Controlar se enfrou dgua entre a correia e a chapa deslizante e
se ha um efeito de sucgdo/de tracdo.
Tensdo insuficiente da Controlar o estado da correia e esticar ou encurtar.
correia
O perfil do cilindro Assegurar que a correia transportadora e os perfis/dentes da
é insuficiente ou carcaga do motor estejam unidos de forma correta.
errado para a correia Assegurar que a altura e a tensdo da correia transportadora
transportadora articulada correspondam as indicagdes do fabricante.
Oleo, lubrificante ou Remover o excesso de éleo, graxa ou de lubrificante. Assegurar o
graxa entre a correia funcionamento correto dos dispositivos de limpeza.
transportadora e a
carcaca do motor de
cilindro axial
O diémetro do rolo Controlar o didmetro minimo do cilindro para a correia
inicial/rolo terminal/ transportadora. Gumes de léminas/rolos com um didmetro
rolo de transferéncia é pequeno podem causar uma friccdo alta demais e, portanto, um
pequeno demais para a  elevado consumo de corrente.
correia transportadora
O revestimento patina Controlar o estado do revestimento e fixar o revestimento sobre
sobre a carcaga do motor  a carcaca do motor.
Substituir o revestimento. Tratar a superficie da carcaca do motor
com jato de areia ou lixar, para garantir uma boa aderéncia do
revestimento.
Versdo 3.3 (07/2023) pt
102de 116 Tradugdo do manual de instrugdes original



Ajuda em caso de avarias

Avaria Possivel causa Eliminagdo
A correia A correia transportadora  Assegurar que a correia transportadora e a carcaga do motor
transportadora estd bloqueada ou ha n&o estejam impedidos e que todos os rolos e carcacas dos

salta sobre o
motor de cilindro
axial

depésito de material
sobre as carcacas dos
motores

Unido da correia
transportadora ruim ou
danificada

Friccdo alta demais entre
a correia e a chapa
deslizante

motores possam girar livremente.
Verificar a unido da correia.

Certificar que o motor puxe a correia transportadora e néo a
empurre.

Correia do transportador
frouxa ou danificada

Controlar a tensdo e o estado da correia transportadora e o
estado do revestimento.

Controlar o alinhamento e o ajuste da correia transportadora.

Revestimento
inadequado/perfil

de roda dentada
inadequado para correia
transportadora articulada

Ver avaria "A correia transportadora patina sobre o motor de
cilindro axial".

Vaza éleo do anel
de vedacdo de
eixo rotativo

O anel de vedacdo de
eixo rotativo estd gasto

Controlar se hd materiais/condi¢des quimicamente desfavordveis
ou abrasivos.

Controlar a vida ¢til das vedagdes.

Anel de vedagédo do eixo
danificado

Assegurar que em nenhuma vedagdo se encontram restos de ago,
depésitos de material ou outras pegas.

Mancal da tampa
danificado/ gasto

Controlar se a correia transportadora estd muito esticada ou
muito carregada.

Controlar se houve penetracdo de dgua ou de produtos quimicos.

Vaza éleo do
cabo/ da caixa
de terminais

Bucha de conexdio de
cabo frouxa

Defeito na vedacdo
interna do cabo

Assegurar que a bucha de conexdo do cabo e as vedacdes
estejam estanques e que ndo sejam sujeitas a esforco devido a
sobreaquecimento ou produtos quimicos.

Bucha de conexdio de
cabo frouxa

Vedagdo na caixa de
terminais com defeito

Assegurar que a bucha de conexdo de cabo e as vedagdes na
caixa de terminais estejam estanques e que ndo sejam sujeitas a
esforco devido a sobreagquecimento ou produtos quimicos.
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Avaria

Possivel causa

Eliminagdo

Vaza éleo da
carcaca do
motor/da tampa
terminal

Tampa terminal da
carcaga do motor frouxa

Controlar se hé folgas entre a carcaca do motor e as carcacas
terminais.

Controlar se a correia transportadora estd muito esticada ou se
sofre muitos impactos.

Tampa terminal/vedagéo
da carcaca do motor com
defeito

Controlar se a correia transportadora estd sobreaquecida, muito
esticada ou se sofre muitos impactos.

Correia
transportadora
ndo estd
corretamente
ajustada/correia
transportadora
ndio corre no
centro

Depésitos de material
no motor de cilindro
axial/rolos/correia
transportadora

Assegurar que a correia transportadora e a carcaga do motor
n&o estejam impedidos e que todos os rolos e carcacas dos
motores possam girar livremente. Verificar a uni&o da correia.

Depésitos de material
nos rolos

Controlar se o material se desprende e assegurar que os
dispositivos de limpeza estdo funcionando corretamente.

Correia transportadora
com defeito ou mal
fixada

Controlar o estado da correia transportadora e a ligagéo da
correia transportadora.

A tensdo da correia
transportadora é maior
de um lado

Assegurar que a tensdo da correia transportadora seja igual em
ambos os lados.

Verificar se a conexdo continua da correia ficou paralela.

Os rolos superiores/
inferiores ndo estdo
corretamente ajustados

Controlar o ajuste dos rolos de apoio e de retorno.

Rolo inicial / rolo terminal
/ rolo intermedidrio

ndo estd corretamente
ajustado

Controlar o ajuste do motor de cilindro axial e do rolo.

O quadro de transporte
ndo estd corretamente
ajustado

Assegurar que o perfil da correia e o da carcaga do motor
combinem um com o outro, que estejam unidos e ajustados de
forma correta.

Alimentagdo unilateral
de material a ser
transportado

Controlar poténcia e friccdo no ponto de transferéncia.

O perfil da correia
transportadora néo
estd ligado ao perfil da
carcaca do motor

Assegurar que o perfil da correia e o da carcaga do motor
combinem um com o outro, que estejam unidos e ajustados de
forma correta.

O abaulamento da
carcaga do motor é
insuficiente para a correia
transportadora

Controlar as especificagdes da correia transportadora/do motor
de cilindro axial.
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Avaria

Possivel causa

Eliminagdo

Coloragéo do
éleo - particulas
prata- metdlico

Desgaste dos dentes
da engrenagem ou dos
mancais

Controlar o estado dos mancais e das vedagdes. Verificar se ha
sobrecarga.

Coloragdo do
é6leo — coloracdo
branca

Contaminagdo com dgua
ou outros liquidos

Controlar o estado das vedacdes e a poluicédo devido a dgua/
liquidos.

Trocar o éleo.

Coloragdo do
6leo — coloracdo
preta

Temperatura de trabalho
extremamente alta

Sobrecarga

Nenhuma correia
transportadora montada

Controlar se a aplicagdo/as condigdes de servico correspondem
as especificagdes do motor de cilindro axial.

Controlar se hd uma corrente de sobrecarga ou uma alta
temperatura ambiente.

Cabo/caixa de
terminais com
defeito ou danos

Operagdo incorreta pelo
cliente ou dano durante a
instalacdo

Verificar o tipo de dano e a possivel causa.

Substituir a caixa de terminais.

Dano durante o
fransporte

Verificar o tipo de dano e a possivel causa.

Substituir a caixa de terminais.

Mancal da tampa

falhou

Sobrecarga

Controlar se a carga da aplicacéo corresponde as especificagdes
do motor de cilindro axial.

Sobrecarga de impactos

Controlar se a carga da aplicacdo corresponde &s especificagdes
do motor de cilindro axial.

A tensdo da correia
transportadora é dlta
demais

Controlar se a correia transportadora estd muito esticada. Se
necessdrio, reduzir a tensdo da correia transportadora.

Lubrificacdo insuficiente

Controlar o nivel de éleo e a instalacdo do motor de cilindro
axial.

Em caso de montagem vertical, ou se o motor estiver inclinado
mais de 5°, devem ser verificadas as especificacdes do motor de
cilindro axial.

Carga ou ajuste errado
do eixo

Controlar se os parafusos estdo demasiadamente apertados e
se o quadro ou a fixagdo do motor estdo ajustados de forma
incorreta.

Anel de vedagéio de eixo
rotativo danificado/gasto

Controlar se ha poluicdo externa.

Entrar em contato com o revendedor Interroll local.

O mancal estd muito
frouxo ou muito apertado
sobre o eixo

Entrar em contato com o revendedor Interroll local.
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Avaria

Possivel causa

Eliminagdo

Falha da caixa de
velocidades

Sobrecarga/carga
dindmica ou desgaste
normal

Controlar se a carga da aplicacéo corresponde as especificagdes
do motor de cilindro axial.

Verificar a vida otil.

Mancal do rotor
gasto/com falha

Lubrificacdo insuficiente

Controlar o tipo de éleo correto e o nivel de éleo.

Acionamento do
rotor gasto ou
dentes quebrados

Paradas/partidas
excessivas ou frequentes,
um torque de partida alto
demais

Controlar se a carga da aplicag&o corresponde &s especificagdes
do motor de cilindro axial.

Controlar o éleo, o nimero méximo de paradas/partidas e o
torque de partida admissivel.

Usar inversores de frequéncia com rampas de partida e de
parada (0,5 segundos ou mais).

Coroa dentada

Partida sob sobrecarga

Controlar se a aplicagdo e a carga correspondem as

gasta ou e/ou sobrecarga de especificagdes do motor de cilindro axial.
dent;s/dca\(/i";as impactos ou bloqueio Verificar se ha um bloqueio.
uebrados(as
i Usar inversores de frequéncia com rampas de partida e de
parada (0,5 segundos ou mais).
Caixa de Lubrificago insuficiente Verificar o nivel de éleo.
velocidades ou caixa de velocidades

intermedidria e
mancal gastos/
com falha

ou mancal gastos

Controlar a vida ¢til e as toleréncias dos pinos de assento e
acionamentos/eixos.

Usar inversores de frequéncia com rampas de partida e de
parada (0,5 segundos ou mais).

Falha completa
ou tempordria
do freio e do

Voltagem operacional
errada

Assegurar que foi montado o retificador certo e que haja a
tensdo de entrada (V/Ph/Hz) correta.

Conexdo errada

Jamais conectar o retificador ao inversor de frequéncia.

retificador
Assegurar que o freio foi conectado de acordo com o esquema
de conexdes.
Blindagem insuficiente Assegurar que todos os cabos entre o freio, o refificador e a
contra picos de tensdo alimentacdo da tensdo de rede estejam blindados e aterrados
externos devido a cabos  conforme as recomendagdes IEC.
e aparelhos externos
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Avaria

Possivel causa

Eliminagdo

Falha completa
ou tempordria
do freio e do
retificador

Queda de voltagem
devido a um cabo longo
demais

Controlar se hd uma queda de voltagem em cabos longos e
assegurar que o diémetro do cabo corresponde as especificagdes

IEC.

Excesso de paradas/
partidas

Assegurar que as especificacdes para o freio e o retificador
correspondem &s exigéncias da aplicagéo.

Foi conectado um
retificador errado

Entrar em contato com a Interroll. Nés indicamos-lhe o retificador
correto para o respectivo freio e aplicagéo.

Ultrapassagem da
voltagem/ alimentacdo
de retorno na conexdo
do ponto neutro do
motor do retificador

Correias do transportador com aclive podem levar a uma
sobrecarga do motor e causar uma alimentagéo de retorno,
quando hé uma voltagem de ponto neutro do motor.

Curto-circuito do
enrolamento do freio

Controlar a continuidade do enrolamento e do retificador.

Ligagdo lenta do

Foi selecionado ou

Assegurar que as especificacdes para o freio e o retificador

ffods especificado o freio correspondem as exigéncias da aplicagdo.
e iedler errado/retificador errado
Temperatura ambiente Assegurar que a viscosidade do éleo seja apropriada para a
baixa ou viscosidade do  temperatura ambiente existente. Caso contrario, encher com éleo
é6leo alta demais novo com a viscosidade correta.
Instalar um aquecedor ou um motor mais potente. Nesse caso,
entrar em contato com o revendedor Interroll local.
O codificador Conexdo errada ou Controlar o esquema de conexdes e verificar se o cabo estd com

n&o funciona
(temporaria-
mente)

conexdo de cabo frouxa/
defeituosa

defeito ou se as conexdes estdo frouxas.

Falha do sistema de
realimentac&o eletrénico

A procura de erros sé deveria ser realizada por um técnico
eletricista.

Erro ou falha do
codificador

A procura de erros s6 deveria ser realizada por um técnico
elefricista.

Erro no PC ou no
acionamento

A procura de erros sé deveria ser realizada por um técnico
eletricista.
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Colocacéo fora de funcionamento e eliminacéo

13 Colocacéo fora de funcionamento e eliminacéo

* Ao eliminar o éleo do motor, tenha em atencdo a documentagdo do fabricante do motor relativa & eliminagdo.

* Contribua para a preservacdo do meio ambiente reciclando a embalagem.

13.1  Retirar de operacéo

Perigo de lesdes devido a manuseio indevido

> A colocagdo fora de funcionamento sé deve ser realizada por pessoal especializado autorizado.
> Permitir que o motor do tambor arrefeca até & temperatura ambiente antes de ser desactivado.
> S6 colocar o motor de cilindro axial fora de funcionamento quando estiver desligada. Proteger o motor de

cilindro axial contra ligagéo acidental.

Separar o cabo do motor da alimentagdo de rede e do comando do motor.
Aliviar a correia.

Remover a placa de fixagdo do alojamento do motor.

A w N~

Retirar o motor de cilindro axial do quadro de transporte.

Na versdo de plugue, o parafuso de press&o estd marcado em 3 de 6 superficies chavetadas.

13.2 Descarte

Em principio, o operador é responsével pela eliminagéo correcta e ambientalmente correcta dos produtos.
A implementacéo da Directiva REEE 2012/19/UE nas legislagées nacionais deve ser observada.

Em alternativa, a Interroll oferece-se para aceitar os produtos de volta.

Contacto:

www.interroll.com

Observar os regulamentos locais e especificos da indUstria para a eliminagdo do motor do tambor e da sua
embalagem.
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14 Anexo

14.1 indice de abreviacdes

Dados elétricos

Anexo

P, em kW

Poténcia nominal em quilowatt

np

Nomero de polos

n, em U/min.

Velocidade nominal do rotor em rotagdes por minuto

f, emHz Frequéncia nominal em hertz

U,emV Tens@o nominal em volts

I emA Corrente nominal em amperes

l,em A Corrente de imobilizacdo em amperes

|, emA Méxima corrente em amperes

cos @ Fator de poténcia

n Rendimento

J; em kgem? Momento de inércia do rotor

I/l Relac&o entre a corrente de partida e a corrente nominal
MM, Relacdo entre o torque de partida e o torque nominal
MJ/M, Relacdo entre o torque minimo e o torque nominal
M/M,, Relagéo entre o torque basculante e o torque nominal
M, em Nm Torque nominal do rotor em newton-metros

M, em Nm Torque de imobilizacdo em newton-metros

M_, em Nm Torque méximo em newton-metros

R, em Q Resisténcia por fase em Ohm

R,em Q Resisténcia de fase a fase em ohms

R,emQ Resisténcia por fase do enrolamento auxiliar em Ohm
L,emmH Induténcia dos eixos d em milihenry

L, emmH Induténcia dos eixos g em milihenry

L_emmH Induténcia em média em milihenry

k_em V/krpm Tensdo induzida do motor

T, em ms Constante elétrica de tempo em milissegundos

k., em Nm/A Torque constante em newton-metros por ampere

Ug, emV Tenséo de aquecimento em volts

Ugi s €M V Tenséo de aquecimento de imobilizacdo em ligagdo triangular em volts
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Anexo

Ug o €MV Tens&o de aquecimento de imobilizagdio em ligagdio em estrela em volts
Uy, ~emV Tensdo de aquecimento em monofésicos em volts
C, em pF Condensador operacional (1~)/condensador Steinmetz (3~) em microfarads

Diagramas de conexdes

1~ Motor monofésico

3~ Motor trifésico

B1 Entrada do freio eletromagnético integrado
B2 Saida do freio eletromagnético integrado
BR Freio (opcional)

Cos - Sinal co-seno 0

Cos + Sinal co-seno +

Cr Capacitador permanente

Cs Capacitor de partida

FC Inversor de frequéncia

L1 Fase 1

L2 Fase 2

L3 Fase 3

N Neutro

NC N&o conectado

RC Conexd&o em série da resisténcia e do capacitador
Ref - Sinal de referéncia 0

Ref + Sinal de referéncia +

Sin - Sinal senoidal 0

Sin + Sinal senoidal +

Ti Entrada do termistor

T2 Saida do termistor

TC Controlador térmico

Ul Entrada da fase do enrolamento 1

U2 Saida da fase do enrolamento 1

\l Entrada da fase do enrolamento 2

V2 Saida da fase do enrolamento 2

Wi Entrada da fase do enrolamento 3
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W2 Saida da fase do enrolamento 3
Z1 Entrada do enrolamento auxiliar do motor monofdsico
Z2 Saida do enrolamento auxiliar do motor monofasico

Codificacdo de cor

A codificagéo de cor dos cabos nos diagramas de conexdo:

bk: preto gn: verde pk: rosa wh: branco
bn: marrom gy: cinza rd: vermelho ye: amarelo
bu: azul or: laranja vi/vt: violeta ye/gn: amarelo/verde

(): cor dlternativa
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14.2 Traducdo da declaragéo de conformidade original

Declaracéio UE de conformidade

Diretiva CEM 2014/30/UE
Diretiva RoHS 2011/65/UE

Com a presente, o fabricante

Interroll Trommelmotoren GmbH

Opelstraie 3

41836 Hueckelhoven/Baal

Alemanha

da "méaquina incompleta”

¢ Motor de cilindro axial DM 0080; DM 0113; DM 0138; DM 0165; DM 0217

declara a sua conformidade com as disp CE iada, de acordo
com as diretivas acima mencionadas.

ic perti tes e a marcag
Lista das normas harmonizadas aplicadas:

EN ISO 12100:2010

EN 60204-1:2018

EN IEC 63000:2018

Declaracéio de incorporacéio

Diretiva Maquinas CE 2006/42/CE

Em complemento s informagdes acima mencionadas, o fabricante declara:

Foram aplicados os requisitos de seguranca e satde, de acordo com o Anexo | (1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.2.6, 1.3.2,
1.34,1.39,15.1,1.54,155,156,158,1.59,1.5.10,1.5.11,1.6.1,1.6.4,1.7.1,1.7.1.1,1.7.2,1.7.3,1.7.4,1.7.4.2).
Foi preparada a documentagéo técnica especial, de acordo com o Anexo VII B vai ser enviada as autoridades competentes

A colocagéio em funcionamento da maquina incompleta esta proibida até que seja declarada, com
a Diretiva Maquinas CE, a conformidade da maquina completa/sistema completo, na qual esta
montada.

Representante autorizado para a elaboragdo da documentagdo técnica:
Interroll Trommelmotoren GmbH, Opelstrafie 3, D-41836 Hueckelhoven/Baal

Nico Schmidt
Product Compliance Counsel - Interroll Trommelmotoren GmbH
Hueckelhoven/Baal, 05.07.2023
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